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Beskrivelse af robotpleeneklipper

Tak fordi du har kgbt en TEXAS robotplaeneklipper. Pa de naeste par sider vil
robotpleeneklipperen og ladestationen blive forklaret og vist i detaljer.
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1. Robotpleeneklipper 11. Hovedafbryder

2. Stop knap 12. Display

3. Display og touch skeerm 13. Stremforsyning

4. Ladehorn 14. Forleengerkabel

5. Ladestation 15. Plastplgkker

6. Knive (3 stk.) 16. Regn sensor

7. Knivholder 17. Modstandsdel

8. Forhjul 18. Afgreensningskabelsamler

9. Baghjul 19. Afgraensningskabel

10. Baerehandtag




Tekniske data

Art. nr. 90070206 90070207

Model SRX 900 SRX 1200

Motor specifikationer

Motor model Batteri Batteri

Motor type 28V, 2,0 Ah Lithium-lon |28V, 2,9 Ah Lithium-lon
Effekt 50W 50W

Drive system

Klippetid pr. opladning Op til 50 min Op til 65 min
Kapacitet 900 m3 1200 m?
Lade tid 70 min 70 min
Kgrselshastighed 0,4 m/s 0,4 m/s
Instrument

Arbejdsbredde 18 cm 18 cm
Multiklip Yes Yes
Knivsystem 3 stk. flyvende knive 3 stk. flyvende knive
Arbejdshgjde min-max 20-60 mm 20-60 mm
Hgjdeindstillinger 5 5
Hgjdejustering Central Central
Klippedaek Plastik Plastik
Lgftesensor Ja Ja
Forhindringssensor Ja Ja
Veeltesensor Ja Ja
Heeldningssensor Ja Ja
Regnsensor Ja Ja
Heeldning Max 27° Max 27°
Multi-working omrade 1 1

Udstyr

Afgraensningskabel 150 m 200 m
Plgkker 150 stk. 200 stk.
Ekstra knive 6 6
Ladestation 1 1

Touch Skeerm Ja Ja

Dimensioner

Stgrrelse LxBxH

570 x 390 x 260 mm

570 x 390 x 260 mm

Veegt

8,5 kg

8,5 kg

Emissiondata

Lpa lydtryksniveau 46,2 dB 46,2 dB
Lwa usikkerhedsfaktor 0,35dB 0,35dB
Lwa garanteret 67 dB 67 dB




Sikkerhedssymboler

redskab, som kan forarsage alvorlige og i visse tilfeelde livsfarlige skader.

c Advarsel! Maskinen kan ved skgdeslgs og forkert brug veere et farligt
Det er derfor vigtigt, at du laeser og forstar indholdet af brugsanvisningen.

@ Laes brugsanvisningen fgr brug

Hold afstand til robotpleeneklipperen nar den er i aktion.
IH“‘ Hold haender og fadder veek fra roterende knive. Put aldrig haender eller
fedder teet pa eller under maskinen, nar robotpleeneklipperen er i aktion.

Sorg for at afbryderknappen er sat pa OFF, fgr der begyndes pa

) vedligeholdelse eller inspektion af maskinen.

+—

z Sid aldrig pa maskinen.

Batteriet i robotpleeneklipperen er af typen Li-ion.
Batteriet ma ikke afskaffes via almindeligt husholdningsaffald.
Li-lon Batteriet skal afskaffes via genbrugsstationer.

Robotpleeneklipperen ma ikke dyppes eller kastes under vand.

-

E?/ Udseet ikke batteriet for steerkt sollys over en laengere periode eller over
max. 45 grader celsius.

2%
=__°
@ Udsaet aldrig robotpleeneklipperen for ild
—— )

imax. 45C

Robotplaeneklipper eller ladestation ma ikke afskaffes med det almindelige
ﬁ husholdningsaffald, da produkterne indeholder elektroniske komponenter.

Produktet skal afleveres pa genbrugsstationer eller andre faciliteter, der kan
W= | handtere genbrug af elektronik.

ADVARSELSSYSMBOLER PA LADESTATION.

@ Laes brugsanvisningen fgr brug

Dobbelt isoleret.

@

Kabel orientering




Sikkerhedsforskrifter

ADVARSEL: Lees alle sikkerhedsadvarsler og alle instruktioner.

Ved arbejdet med robotplaeneklipperen bgr sikkerhedsanvisningerne fglges ngje.
Gennemleaes brugsanvisningen grundigt inden du starter din maskine. Veer sikker pa at du
omgaende kan stoppe maskinen i tilfaelde af uheld.

Folges advarsler og sikkerhedsinstruktioner ikke, kan det veere medvirkende til elektrisk
stad, ild og alvorlige personlige skader.

De advarsler, forholdsregler og instruktioner, der er beskrevet i denne brugsanvisning, kan
ikke daekke alle de forhold eller situationer, der kan opsta. Brugeren ma derfor anvende
sin sunde fornuft og udvise forsigtighed ved anvendelse af maskinen.

Sikkerhed
e Laes instruktionerne grundigt og veer sikker pa, at du som forbruger forstar alle
instruktioner.

e Tillad ikke personer som ikke er bekendt med brugen af robotplaeneklipperen, ej hellere
barn, betjene den.

e Lokale restriktioner kan indvirke pa alderen af operatgren.

e Den, der betjener maskinen, er ansvarlig for andre personer i arbejdsomradet og deres
ejendele.

Brug af maskinen

e Sogrg for afgraensningskablet er monteret som anvist i manual.

e Efterse jeevnligt det omrade hvor maskinen skal bruges og fjern alle sten, pinde og
andet affald, som vil kunne skade robotplaeneklipperen.

e Efterse jeevnligt knivene og knivbolte og om skeeret er slidt eller beskadiget. Udskift
slidte eller beskadigede knive eller bolte om ngdvendigt for at bevare balancen

e Maskinen ma ikke bruges til andet arbejde end det, der er beskrevet i
brugsanvisningen

e Brug kun originalt tilbehgar og originale reservedele. Montering af ikke godkendte dele
kan medfgre foraget risiko og er derfor ikke lovlig. Ethvert ansvar fraskrives ved ulykke
eller anden skade, som forarsages pga. montering af uoriginale dele

e Brug ikke magt ved anvendelse af veaerktgjet. Brug det rette veerktgj til opgaven.

Generalt
e Brug ikke robotpleeneklipperen uden plastskeermene sidder korrekt fast pa maskinen.
e Hold ikke haender og fgdder i naerheden af roterende dele.
e Hold eller Igft ikke robotplaeneklipperen hvis en hjul- eller klippemotor karer.
e Tryk farst pa STOP knappen.
Saet robotpleeneklipperens hovedafbryder knap pa OFF for:
- Fjernelse af alle typer snavs, eller blokerende genstande.
- Vedligehold, rengaring eller eftersyn robotplaeneklipperen.



Start robotpleeneklipperen ifglge instrukserne. Nar hovedafbryderknappen er sat pa
ON, husk da at holde haender og fedder veek fra roterende knive.

Laft eller beer aldrig rundt pa robotplaeneklipperen med hovedafbryderknappen teendt.
Lad ikke personer, der ikke ved, hvordan robotpleeneklipperen fungerer, bruge den.
Put ikke noget ovenpa robotplaeneklipperen eller pa ladestationen.

Brug ikke robotplaeneklipperen med beskadiget knive, plastskaerme, bolte, skruer osv.
Undga at lad robotpleeneklipperen kegre i vadt grees.(Det vil kreeve mere rengaring).
Nar pleeneklipperen er sat til automatisk klippecyklus, skal der vaere opsyn med
robotplaeneklipperen, hvis der er dyr, barn eller vokne pa robottens klippeopmrade.

Personlig sikkerhed

Hvis hovedafbryderknappen er gdelagt eller ikke fungerer ordentligt, ma
robotpleeneklipperen ikke bruges. Lees mere www.texas.dk

Veer altid opmeerksom pa, hvad du foretager dig og benyt sund fornuft, nar du
anvender robotpleaeneklipperen.

Mindrearige ma ikke betjene maskinen.

Maskinen ma kun betjenes af personer, som er udhvilede og raske. Personer, der er
pavirket af alkohol, medicin eller euforiserede stoffer ma ikke betjene robotten.



Vedligeholdelse og vinteropbevaring

e Ved vinteropbevaring af robotpleeneklipperen anbefales det, at robotten tages ind og
sta tart og lunt og at slukke for hovedafbryderen (OFF) for at beskytte batteriet.
Oplad batteriet i robotpleeneklipperen via den medfglgende ladestation, inden robotten
tages ind for vinteren.
Har man ikke mulighed for at have hele
robotten indenfor, kan batteriet ogsa
tages ud og opbevares indenfor (Skal
veere helt opladet) (Se billede)

Robotpleneklipperens batteri er et
vedligeholdesesfrit Lithium batteri, med
en estimeret levetid op til 3-5 ar,
afheengig af brugen, omgivelserne samt
vintervedligeholdelse.

Det anbefales at ladestationen ogsa
tages indenfor om vinteren. o &
(Afgreensningskablet skal IKKE tages op) s P

e Det er vigtigt at man oplader robotplaeneklipperen 1-2 gange i lgbet af
vinteropbevaringen (mindst hver 3. maned) for at sikre batteriets sundshedstilstand.
Tag robotplaeneklipperen og seet den i ladestationen og lad den lade helt op (kan geres
indendgrs). Tag derefter robotten ud igen og lad den sta tart og lunt.

Bliver disse vinteropladninger ikke fulgt, vil der veere risiko for at batteriet mister
kapacitet eller falder helt sammen.

e Tjek alle bolte, skruer og matrikker er spaendt korret, da det sikrer de bedste
arbejdsbetingelser for robotten.

e Udskift slidte og gdelagte reservedele (knive bgr udskiftes minimum hvert 2. ar — inkl.
skruerne som fastholder knivene). Brug kun orginale reservedele.

¢ Rens robotplaeneklipperen grundigt for jord, grees, stev osv. Veer iseer opmaerksom pa
at fa renset hjul og knivholder for at undga ubalance i motorene.

Forberedelser til foraret

Efter vinteropbevaring er det en god ide at rengere ladestikkene pa ladestation og
ladeplader pa robotpleeneklipperen med en stiv barste. Det vil forbedre stremforbindelsen
ved opladning.



Handtering af robotplaeneklipperen

1. Det anbefales at transportere robotplaeneklippere i orginalkassen, hvis det er over

stgrre afstande.
2. Nar robotten skal flyttes veek fra klippeomradet eller indstilles, skal den store rgde

STOP knap aktiveres (se billede).

3. Nar STOP knappen er aktiveret, skal hovedafbryderknappen dernaest trykkes til OFF
position, far robotten Igftes helt op.

4. Luk topcover og laft robotten i det dertil indrettede baerehandtag bagerst.
Hold robotten sa knivene holdes veek fra kroppen for at undga skader.

Beerehandtag

10



Lynnedslagsbeskyttelse

For at beskytte robotpleeneklipperen mod lynnedslag anbefaldes det, at man ikke placerer
ladestationen under eller i naerheden af et hgijt tree. Ligeledes ma der heller ikke treekkes
forleengerledning til ladestation rundt omkring hgje treeer.

Det anbefales at robotplaeneklipperen ikke karer, nar det er tordenvejr af hensyn til skader
pa elektroniske komponenter ved lynnedslag. Ligeledes anbefales det helt at tage
strammen fra ladestationen og, hvis det er muligt, at frakoble afgraensningskablet i
ladestationen.

Grundleeggende funktionsprincipper for robotpleeneklipperen

Robotplaeneklipperen veelger karselsmgnster vilkarligt. Det vil sige, at den ikke karer efter
noget bestemt mgnster, men blot tilfaeldigt rundt i haven. Det har den fordel, at den set
over en periode pa en uges plaeneklipning vil na rundt pa hele plaaneomradet inden for
afgraensningskablet.

11



Brugeren veelger selv, hvor og hvordan, man vil have lagt afgreensningskablet i haven.
Det er afgreensningskablet, der bestemmer, hvortil robotten ma kere.

Afgraensningskablet samles i ladestationen, som sender et signal ud igennem kablet, som
robotpleeneklipperen kan spore via dens sensorer i fronten af robotten.

Nar robotten nar ud til afgraensningskablet, vil robotten automatisk stoppe, bakke tilbage,
vende om og derefter fortsaette i en ny retning.

Har brugeren, blomsterbede, traeer, havebassiner osv, kan man beskytte disse ved at
leegge afgraensningskabel rundt om disse.

Kablet skal udformes som et kredslgbs loop (se naermere herom under afsnittet
"Blomsterbede”).

Hvis robotpleeneklipperen under karsel stader ind i forhindringer, som er store nok til at
aktivere forhindringssensoren i kofangeren (personer, dyr, traeer osv.), vil robotten stoppe,
bakke tilbage og fortsaette i en anden retning.

Hvis der er en korridor i haven, som robotplaeneklipperen skal kare igennem, skal
korridoren mindst vaere 2 meter bred og max 8 meter lang.

Her faglger et billede, der viser et eksempel pa en sadan korridor samt, hvordan man kan
placere afgreensningskablet.

min.2m
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Afgraensningskabel
Som en sikkerhedsforanstaltning er robotpleeneklipperen udstyret med sakaldte

Igftesensorer. Disse bevirker at robotpleeneklipperen automatisk stopper knivene, hvis
robotten Igftes.
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Karsel til ladestation

Robotplaeneklipperen vil efter ca. 40-65 minutters karsel (afheengig af model), nar batteriet
er afladet (alt afhaengig af greeshgjde og udformning af haven), selv sgge ud til neermeste
afgraensningskabel og derefter automatisk kgre (uden at klippe) mod uret tilbage til
ladestationen. Her vil den lade helt op og fortsaette dens klippecyklus.

Genkendelse af afgreensningskabel

Nar robotplaeneklipperen neermer sig afgreensningskablet, vil sensorerne, der er installeret
i fronten af coveret, spore det. Men for at sikre det bedste klipperesultat vil robotten
overlappe afgraensningskablet med cirka 20-30 cm. Dette er vigtigt at huske pa, nar
brugeren skal leegge afgreensningskablet i haven.




Start og stop ved graesslaning

Hvis du @nsker at stoppe robotplaeneklipperen, imens den er i gang med graesslaning, skal
den rgde STOP knap aktiveres.

Nar STOP knappen er aktiveret, abner top coveret, og maskinen vil dernzest afvente en
kommando fra brugeren. Robotplaeneklipperen vil ikke starte igen far START knappen er
aktiveret, og top coveret er lukket igen.

Klippebegraensninger for robotplaeneklipper

Hvis dig og din nabo begge har en TEXAS robotplaeneklipper, er det vigtigt, at der
minimum er 0,5 meter mellem afgraensningskablerne for at undga interferens mellem
kabelsignalerne.

Derudover er det ogsa vigtigt at ladestationen opsaettes mindst 10 meter fra naboen
afgraensningskabel.

Pa ladestationen skal signal S1 eller S2 vaelges, alt efter hvilket tilslutning din nabo bruger.
(Laes mere om dette under afsnittet "Forbind afgraensningskablet til ladestationen”)

Har din nabo en robotplaeneklipper fra en anden producent, kan det vaere ngdvendigt at
holde en afstand til naboens afgreensningskabel pa 2 meter for af undga interferens.

14



Klippekapaciteten for SRX900 er op til 900 m3 og for SRX1200 op til 1200 ™3,

Dette kraever dog at maskinen klipper hver dage i alle perioder. Det anbefales derfor at
pleenearealet er omkring 25% mindre end max kapaciteten.

for klippearealet er der en begraensning pa den maximale afstand robotten ma veere fra
afgreensningskablet. Maximalt 22,5 meter, da signalet ellers vil blive for svagt.

Indstilling af klippehgjde

Robotpleeneklipperen kan indstilles i klippehgjde fra 20-60 mm.

Hvis graesset er hgjre end 60 mm. vil det vaere ngdvendigt at sla graesset med en
almindelige plaeneklipper farst, ellers vil der vaere for stor belastning pa robottens knive og
derved meget darligt klipperesultat, ligesom maskinen vil have let ved at kgre fast.

Det anbefales at starte med at indstille klippehgjden pa max (60 mm) og gradvist seenke
klippehgjden over nogle dage, indtil den gnskede graeshajde er opnaet.

Klippehgjden indstilles ved at trykke pa STOP knappen, sa top coveret abnes.

Nu kan klippehgjden indstilles ved at dreje pa handtaget (se billedet).
Robotplaeneklipperen kan godt sla graes, nar det er vadt, men det vil dog fere til starre
ophobning af graes pa undersiden af robotten, starre friktion pa knivene, hgjere lydniveau
og starre risiko for at den karer fast. Rens graesset vaek med en blagd barste.

(Sluk ALTID hovedafbryderen, nar der arbejdes ved knivene)
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Installationsguide

| folgende kapitel forklares, hvordan robotplaeneklipperen skal installeres.
Laes derfor dette kapitel grundigt far planleegning og installation af afgreensningskablet
pabegyndes.

Introduktion

Det anbefales at lave en skitse over ens graesplaene med de forhindringer, du som bruger
gnsker at beskytte.

Det giver et godt overblik over arbejdet med kabellaegning, samt den bedste placering til
ladestationen.

Tegn afgraensningskablet fra ladestationen rundt i haven og rundt om evt. forhindringer,
man gnsker at beskytte, sa som blomsterbede, sma treeer osv.

Forhindringer i haven

Faste forhindringer i haven der er hgjere end 100 mm sasom vaegge, hegn, havemgbler,
stolper osv., behgver man ikke at beskytte med afgraensningskablet, da robottens
forhindringssensorer vil registrere en pakgrsel af forhindringen og derefter stoppe, vende
rundt og finde en ny karselsretning.
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Treeer

De fleste treeer i haven vil robotplaeneklipperen blot se
som en almindelige "fast” forhindring og skal derfor
ikke beskyttes.

Men visse traeer, som er kegleformet ved jorden i
form at blottede redder, der er lavere end 100 mm,
skal beskyttes med afgraensningskabel.

Dette er for at undga, at robotten kgrer op pa
rgdderne og saetter sig fast eller beskadiger knive og
understel.

=
Sten

Hvis der er sten i robottens klippeomrade, er det vigtigt man vurderer om kanten pa stenen
er hgjere eller lavere end 100 mm, og om stenen skal beskyttes eller ej netop for at undga
skader pa robotten.

Skraninger
Robotpleeneklipperen kan kgre op og ned af skraninger til og med en max stigning pa 27°.

Skraninger ma ikke
overstige 27°

Hvis der er en direkte nedkgrsel mod afgraensningskablet, ma skraningen ikke overstige
10° stigning for at forhindre robotten i at kare hen over kablet, hvis der lav friktion i
greesset.

17



Afgreensningskabel

Max stigning 10°

Kgrer robotplaeneklipperen ned mod afgraesningskablet fra en stigning pa mere end 10°,
skal der vaere minimum 2 meter fra kanten af skraning til afgraensningskablet.

ensningskabel

Skraning hajere end 10°

Vandret afstand i cm Lodret afstand i cm Heeldning i grader
100 5 29
100 10 57
100 15 8,5
100 20 11,3
100 25 14
100 30 16,7
100 35 19,3
100 40 21,8
100 45 242
100 50 26,6
100 55 28,8
100 60 31
100 65 33
100 70 35

18



Stier, indkarsler og veje.

Ligger der en gang eller kgrselsareal i robottens klippeomrade, som er i et andet niveau
end graesplaenen, ber det undgas, at robotten prgver at kare over dette areal for at komme
til graesset pa den anden side. | stedet bar der laegges afgraensningskabel med 40 cm
afstand til gang arealet.

[T 1NN
0] S A

Hvis graespleenen og gang- og kerselsareal er i samme hgjde, kan man godt lade robotten
kare over arealet med hjeelp af afgreensningskabelet (se billede).

L L0011 |

] |
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Ujeevn plaeneoverflade

Har greesplaenen en ujeevn overflade, vil der veere risiko for skade pa knivene, da de
risikere at ramme jorden.

Dette bar undgas helt for at sikre holdbarheden af robotplaeneklipperen.

Udjeevn klippearealet, fyld huller med jord. Er det ikke muligt at udjeevne, bar dette areal
helt udelukkes fra klippeomradet med afgraensningskabel.

Blomsterbede
Indeholder klippeomradet blomsterbede der skal beskyttes med afgreensningskabel, er der
2 muligheder for dette, som falger her:

1) @nsker man, at robotplaeneklipperen skal fglge kablet rundt om blomsterbedet (og se
kablet som en forhindring), skal kablerne ligge parallelt med mindst 10 cm afstand
(se billede 1)

2) @nsker man at robotten skal kgre over 2 parallelle kabler, ma de ikke ligge med starre
afstand end 5 mm (og ej krydse). Her vil det dog veere nadvendigt at seette en forhindring
(fx sten, rar) pa position A (se billede 2) for at sikre, at robotten, ikke bare kgrer rundt i
ring.

Bemeerk: Position A skal veere et fladt omrade og ma ikke veere pa en skraning.
Omkring position A skal der vaere minimum 1x1 meter fladt omrade.

Husk, nar afgraensningskablet skal leegges rundt om blomsterbedene, er det vigtigt at
huske, pa, hvordan blomster og planter zendre sig hen over aret, sa der pa ethvert
tidspunkt af aret, er plads til at robotplaeneklipperen kan passere bedet uden at beskadige
planterne.

20



Havebassin og swimmingpools.

Robotplaeneklipperen kan naturligvis ikke tale at komme under vand. Har havebassinet
eller swimmingpoolen ikke en hgj kant som pa billedet, skal de afgraenses via

afgreensningskabelet, eller alternativt
opsaettes hegn omkring bassinet/poolen.

Veelger man afgraensningskabel til at
beskytte disse, er det vigtigt at afstanden
til vandkanten gges fra de normale 40
cm til 1 meter, for at forhindre robotten
skrider ud over kanten i vadt vejr.

Bemaerk

.n——ﬂﬂ‘"_—

Pool
>10 cm

Laeg ikke omkredsledningen parallelt over et almindeligt streamkabel. Det elektriske felt i
stramkablet kan forstyrre signalet i afgreensningskablet!
Nar forhindringer skal afgreenses med afgraensningskablet, er det vigtigt at kablet ikke

krydser hinanden, da robotplaeneklipperen ikke vil kunne fglge den rigtige retning, hvis det

krydses.

Kryds ikke afgraansningskablerne

X

Korridor

Har klippeomradet en korridor, er der visse minimummal, der skal overholdes for at

robotpleeneklipperen karer optimalt.

Laengden ma max. veere 8 meter og bredden max 2 meter.

Max l=ngde a

korridor

imimum brede af

horridoren er 2m

Skulle korridoren veere lezengere end 8 meter eller smallere end 2 meter, kan robotten ikke
kare der, og dette omrade skal fiernes fra klippeomradet ved hjaelp af afgreensningskablet.
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Markering og placering af robotpleeneklipperens arbejdsomradet

Nu har du faet en grundleeggende introduktion til, hvordan de basale principper for
robotpleeneklipperen fungerer.

Neeste skridt er at laegge afgreensningskablet, og den skitse for din have, som tidligere er
beskrevet under kapitlet "Installationsguide - introduktion.”

Dette er en meget vigtig del af installationen, og derfor er det yderst vigtigt at felge ens
skitse og fa lagt kablet helt korrekt, da dette ellers vil give mange problemer fremadrettet.
Afgreensningskablet skal vaere forbundet i ét sammenhaengende kabel uden brud eller
krydsninger pa afgraensningskablet. Dette samles til sidst i ladestationen.

ik "t-“l
'a Ty
T
J-""'-FH-
\ | /

Placering af ladestation

Placering af ladestationen kraever, at der er et 230V stremudtag i naerheden. Alternativt
skal der treekkes et forlaengerkabel ud til den gnskede position af ladestationen.
BEMARK: Det medfglgende stramkabel til ladestationen er 10 meter.

VIGTIGT: Husk at beskytte 230V strgmkablet ud til ladestationen, for at undga skader pa
stromkablet, kortslutning eller elektrisk stad.

Ladestationen skal placeres pa et fladt underlag og skal have en helt lige straekning pa
minimum 2 meter foran ladestationen, for at sikre robotplaeneklipperen far den rigtige
indkgrsel til ladestationen. Det er vigtigt, at dette overholdes.

Ligeledes skal der veere 1 meter fri plads pa siderne af ladestationen ogsa for at sikre
korrekt indkarsel til lader.
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VIGTIGT: Nar robotten kgrer hjem for at lade op, kerer den altid mod uret hjem.
Derfor skal ladestationen placeres som pa billedet nedenfor.

E [ | — — p

Er ens graesplaene/jord foran ladestationen blad eller begyndt at blive opkgrt i forbindelse
med robottens ind og udkarsel fra ladestatioen, anbefales det, at der laegges en plastplade
eller gummimatte foran indkarslen til ladestation.

Forkert opstilling:
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Ladestationens placering skal veere pa et fladt plant omrade.

Nar du har fundet den korrekte placering, og ladestationen er opsat ma stremmen IKKE
tilsluttes endnu. Forst skal afgreensningskablet udlaegges, og tilsluttes ladestationen.
Derefter kan stremmen tilsluttes.

Udleegning af afgreensningskabel

Nu skal afgraensningskablet leegges. Find fgrst pakken med kabel (del 19) og find den lgse
ende.

Find nu plast plgkkerne (del 15). Forbered en tommestok eller brug flappen fra kassen
som malepind pa 40 cm, sa du let kan lave en ensartet og korrekt afstand til
greeskanten/forhindringer.

Derudover skal bruges en hammer, en klemmetang og en tang/saks til at klippe ledning
med (dette medfalger ikke).

Husk graesset ikke ma veere hgjere end 60 mm inden arbejdet pabegyndes, ellers skal det
forst klippes med en almindelige pleeneklipper.

Start kabellaegningen ved ladestationen. Traek ca. 1 meter kabel ud, sa du har rigeligt med
kabel at arbejde med, nar det skal tilsluttes i stramstikkene pa ladestationen.

Laeg afgreensningskablet pa graesset og seet det lgsligt fast med plast plgkkerne. Det er
ikke nadvendigt at grave kablet ned i jorden. Inden for f& maneder er greesset vokset over
kablet og ses ikke.

HUSK: Hold 40 cm afstand til greeskanten/forhindringer. Brug tommestok eller
hjemmelavet malepind.
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Jo taettere pa jorden kablet lzegges, jo mindre risiko er der for, at man falder over kablet
eller det skulle blive klippet over af robotten. Streamstyrken i afgraensningskablet er kun
32V og derfor ingen fare for hverken mennesker eller dyr.

Afgreensningskablet laegges nu Igseligt rundt i haven efter din have skitse. Laeg kablet
lgseligt, sa er det nemmere at rette pa kablet undervejs.

Seet plastplgkkerne for hver ca. 50-80 cm alt efter om det er en lige straekning eller om det
er ved hjgrner eller buer.

Tip:

Start med at laeegge kablet med laengere afstand mellem plastplgkkerne og lad
afgreensningskablet vaere ekstra langt ved ladestationen. Kablet skal vaere spaendt nok
ud, til ikke at komme i bergring med knivene pa robotten. Nar kablet er lagt rundt i haven
og tilsluttet ladestationen, lad da robotten kgrer en testomgang med hgjeste klippehgjde.
Veer iseer opmaerksom pa, nar robotten falger kablet retur tilbage til ladestationen og se
hvor meget plads den bruger. Herefter kan man evt. optimere placeringen af
afgreensningskablet, sa det kommer teettere pa kanten af graesplaenen, ligesom der kan
korrigeres der, hvor robotten har sveert ved at komme rundt og maske sidder fast.
Gentag dette indtil optimalt, og monteres til sidst plastplgkker med teettere afstand oven
pa den endelige placering af afgraensningskablet.

40 cm

Sarg for at kablet sider korrekt placeret i plastplgkken (se billede).
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Nar du kommer til et hjgrne i din have, er det her vigtigt, at kablet drejer i en blgd bue og
ikke fglger hjgrnet i en 90° vinkel.

Ved forhindringer der skal afgreenses, er det vigtigt at fglge den retning, man er startet fra.
(Se billede)

HUSK: Afgreensningskablet ma IKKE krydse sig selv pa noget tidspunkt.

Nu nar du har udlagt afgraensningskablet, overholdt alle afstandsmal ngje, og du er tilfreds
med den made kablet er lagt i din have, sa er det tid til at fastgere plgkkerne.

Tag din hammer og sla nu plastplgkker ordentligt fast i jorden. Sarg for at holde kablet helt
stramt, nar plgkkerne slas fast, sa kablet ligget helt lige.

Skulle du Igbe tar for afgreensningskabel, kan ekstra kabel kgbes hos din TEXAS
forhandler eller pa www.texas.dk (varenr: 431752, 200 m).

Skal der bruges ekstra kabel, eller bliver afgraensningskablet revet over og
skal samles, brug da de medfelgende kabelforbindere (del 18).

Af-isolér kablet (skreel plastikken af kablet) 15 mm af enderne. Stik de
blottede kabeltrade ind i kabelforbinderen, og klem kabelforbinderen sammen, til der
kommer et klik. Sa er kablet forbundet igen.

Nar du er naet tilbage til ladestationen traek da igen ca. 1 meter ekstra kabel ud, sa der er
rigeligt kabel at arbejde med ved tilslutning eller hvis der skal korrigeres et sted langs
pleenen.
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Forbind afgreensningskablet til ladestationen

Nu skal afgreensningskablet forbindes til ladestationen.

HUSK: Der skal vaere minimum 2 meter kabel i en lige streekning foran ladestationens
kereplade.

Det er vigtigt at lzegge kablet fra fronten, ind under karepladen, og treekke det ud ved
bagenden af ladestationen. Tilpas lzengden af kablet, klip overskydende kabel vaek.

Af-isolér kablet (skreel plastikken af kablet) 15 mm af enderne. Brug en af isolering tang,
eller en kniv. Pas pa fingrene!
Tvist metaltradene fra kablet, sa kabelenden bliver stram.

10-15 mm

Nu er afgreensningskablet klar til montering.
Se billede, dette beskriver, hvordan kablerne skal monteres pa ladestationen.

-

4 k.

S1 S2 Connector F

()

= AF

\_J|Connector B

Det kabel der gar ind til ladestationen bagfra, skal fastgeres i det rade "B” stik.

Kablet der kommer ind forfra skal monteres i "F” stikket.

Normalvis er det valgfrit om der veelges S1 eller S2 signal, men har din nabo ogsa en

TEXAS robotplaeneklipper, skal der veelges det modsatte signal af det naboen bruger.
(Lees afsnittet "Klippebegraensninger for TEXAS Robotplaeneklipper”). Tryk pa den bla
"Signal” knap for at skifte mellem S1 og S2. Det samme signal skal veelges i robottens
menu.
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Vigtigt!

Hvis klippearealet er mindre end 100 m?, og/eller totallaengden pa afgreensningskablet er
mindre end 40 m, sa skal den medfalgende modstands-del (del 17) indsaettes mellem
afgreensningskablet. Det anbefales at indsaette modstands-delen 15 cm fra ladestationen i
det kabel gar bagom ladestationen (B). Af-isoler ledningen og brug de medfglgende
kabelsamlere (del 18) til at samle ledningen. Treek i ledningerne, sa du er sikker pa at
kabelsamlerne er monteret korrekt.

OBS: Modstands-delen kan blive varm, sa den ma ikke bergre plastikken pa ladestationen
eller gemmes under den. Men den ma gerne graves ned i jorden.

"\

For a lawn area less than
100 m? or the boundary total
length is less than 40m.

You need a 10 Q/20 W

cement resistor in boundary 1 O ! !

I
\ S

Nar afgraensningskablet er korrekt monteret i ladestationen, skal den fastggres med 4
plast plagkker, for at sikre ladestationen ikke forskyder sig, med kabelskade tilfglge.
Nu kan 230V strammen tilsluttes til ladestationen.

Nu lyser en lille LED diode. Lyser dioden BLA er alt OK, og der er forbindelse i
afgreensningskablet.

Er der ikke noget lys i dioden, tjek da farst 230V stremforbindelsen, om den er tilsluttet
korrekt og taendt. Hvis LED dioden ikke konstant lyser BLA, og der ikke er fejl i 230V
forbindelsen, tjek da folgende fejlsagningsskema:

LED BESKRIVELSE

—

Blat lys Normal

2 | Blat lys blinker, rad slukket | Intert kabelbrud i ladestation, afgreensingskabel ok.
Tjek kabel pa undersiden af ladestation.

3 | Radt lys blinker, blat slukket | Brud pa afgraensningskabel, ladestations kabel ok.
Tjek evt. kabel samlinger. Tjek ladestationens kabelindgang.

4 | Rodt og blat lys blinker Afgraensningskabel og internt ladestationskabel brudt eller
kortsluttet. Tjek evt. kabel samlinger. Tjek ladestationsens
kabelindgang.

Bemaerk: Der kan hgres en svag summen ved ladestationens transformator. Dette er helt
normalt.
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Opstart og test af installationen

Nar LED dioden konstant lyser blat, er det tid til at afprave robotplaeneklipperen.

Hovedafbryder Hovedafbryder

OFF (Knap trykket ud) ON (Knap trykket ind)

Stil nu robotten et tilfaeldigt sted pa klippeomradet. Tryk pa STOP knappen pa toppen af
robotten. Nu abnes top coveret af sig selv.

Tryk PIN koden ind. Koden vil vaere 0000, som er indstillet fra fabrikken (senere kan
personlig PIN kode indstilles, laes kapitlet "PIN kode”).

Find knappen "HOME” og tryk pa den, derefter skal top coveret manualt lukkes.

Nu vil robotten starte med at kare. Den vil selv finde hjem til ladestationen, ved at finde ud
til afgreensningskablet, og kare mod uret hjem. Her vil den begynde at lade batteriet helt
op.

Skulle det ske, at robotten ikke rammer ladestationen eller pakgrer den skaevt, skal
ladestationens placering (eller afgraensningskablet foran) sandsynligvis tilrettes.

Nu vil robotten automatisk begynde og lade op, og falgende symboler vil blinke i displayet,
indtil den er helt opladet.

le-#| 8 ) (sm ) (ssm )  sEES)
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Programmering

VIGTIGT: Start med at indstille tid og dato, da det er grundlaget for alt
programmering!

For at starte programmering af robotplaeneklipperen skal den veere faerdig med at oplade.
Nu skal STOP knappen aktiveres, sa top coveret abnes og programmering kan begynde.

Fra fabrikkens side, har robotten en standard programmering, som for de fleste havers
vedkomne vil kunne bruges. Men det anbefales at saette sig ind i det, for at fa en bedre
forstaelse af robotten, og naturligvis a2endre opseetning.

Sadan her ser displayet ud:

INO0 00 00 0000 o

uaean00 aean (sam)
IMonj 2[Friy 3[4 | [09.00-11.00]
s[Tue! ¢[Sat| ‘(ff [11:00-14.00]

7[Wed) 8[Sun! -u.'P [14-00-19.00]

9(Thu) OI j E]EEEI [(19-00-09.00]
Z Sm6) © sh

BEMARK: Skaermen er en touch skaerm (bergringsskaerm).

Under top coveret sidder en lille plastik pen klemt fast. Brug denne til at navigere pa touch
skaermen. Alternativt kan fingrene bruges, men det kan veere lidt sveerere at ramme
preecist.
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Beskrivelse af knapperne:

Retningsknap: For hvert tryk vil cursoren bevaege sig op eller til
venstre.

Retningsknap: For hvert tryk vil cursoren bevaege sig ned eller til
hgjre.

SET Knap: Fungere som en "Enter” knap eller for at starte justering
af maskinens indstillinger.

HOME Knap: Robotplaeneklipperen vil automatisk vende tilbage til
ladestation, nar denne knap aktiveres.

Start Knap: Robotplaeneklipperen vil starte dens klippecyklus.

Overblik over touch skaermen.
Skeermen er inddelt i flere forskellige zoner

; --------------- Zone 2
............... ] rr: an
Zone 1 -t I EE A0 A AC R | | (mam - Zone 5
1[Mon] 2[Fr i) :g[_______j__g_[ ________ , --|'b'<5"b'c'£'fi"b'6',
"""" e, =
Sy B s 5[Tue, JSat) § d [11 00-14; 00J s
?|Wed. 8[Sun) E .,’)‘ i(14:00-19.00} Zanen
o[Thu) o[ Eelrelle)le]! imooovons | <o
T P Y ~¢
Zone 4 - = T @ o-m() © Sh

Zone 1: Dato omrade.

Zone 2: Tidsomrade. Hvis fejlkoder opstar, vises de ogsa her.
Zone 3: Arbejdsdage, og numerisk keybord til PIN indtastning.
Zone 4: Maskines status display

Zone 5: Ladestatus.

Zone 6: Arbejdstids omrade.
Zone 7: Klippedisplay og PIN kode visning.

31




Forklaring af symboler pa touch skaerm

Kraftigt signal. Robotten fungerer normalt.

Svagt signal. Robotten fungerer normalt.

Blinker! Betyder "Intet signal”. Robotten stopper med at klippe
(se problemlgsning).

Blinker! Betyder "Uden for klippeomrade”. Robotten vil stoppe
med at klippe (se problemlgsning).

Blinker! Nar robotten bliver laftet, vises dette symbol i displayet.

BEMARK: Symbolet kan ogsa blive aktiveret ved vibrationer

under karsel.

e Er lofte sensoren aktiveret mindre end 1 sekund, vil robotten
automatisk vende tilbage til normal klippecyklus.

e Er sensoren aktiveret mere end 1 sekund og under 8
sekunder vil robotten stoppe op, og automatisk genstarte.

e Er sensoren aktiveret mere end 8 sekunder laser robotten
automatisk anti-tyveri funktionen og skal lases op med PIN
kode og genstartes for at fortsaette.

. .. . 100% opladet

L . .. 75% kapacitet

JJU D M. )

. . 50% kapacitet

P--‘H
W g

30% kapacitet

Afladet

:
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A S

Vises vedvarende: Vender hjem til ladestation for at lade op.

?
»

Blinker: Opladning igangveerende

.
N

Stremsymbol blinker
Batteri symbol vises vedvarende:

Vises nar robotten er helt opladet i ladestationen og er faerdig
med at lade.

P

Touch skeaerm er last.

?
Mo

Indtast PIN kode. Skeerm lases op.

R
3

Skift PIN kode. Indtast ny kode

Skift PIN kode. Indtast PIN kode igen

Afgraensningskabel signal S1, er valgt.

AL

Afgraensningskabel signal S2, er valgt.

@U)C/).D

STOP knappen er aktiveret. Robotten stopper med at klippe.
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Indstilling af tid og dato

Det er vigtigt, at tid og dato bliver indstillet, sa den fremtidige klippeplan bliver korrekt.
Start med at trykke pa STOP knappen, sa top coveret abnes.
Nu vises dette skaermbillede:

20 506 150930 2 Emm

£

.l‘

Tryk pa haengelaslogoet for at lase den op.
Robotten er fabriksprogrammeret med en PIN kode. Denne er 0000.
Indtast koden som vist her:

Qb 130530 &2 mm
[0-T1:00
£ (T-00-T:00;
O Ew
(000500,

B0 O s?

0 1506, 15 09:30 (msw)

I

FBEDS
3 Beg:

Tryk pa ”0” fire gange, derefter vil robotten lases op. Nu vil den normale startskaerm vises.

Nu kan tidsindstilling begyndes.
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Coe8a8s 5868 L)
1Mon] 2[Fri} s o[ @500-11:00) T raiF el ] —
[11:00-14:00; s[Tue] ¢Sat r 11.00-14.00

[([A-00-19.00" Wed] &Sun] ~ ¥ [@-00-19-00)
Jhu) o [e)fe)(e)(e] [00-0%:00] s[Thu) o ] [Po0700

T o ©s? T a ©s2

Tryk pa "SET” knappen, i venstre side, derefter @ knappen.
Dato og tid vil nu begynde at blinke. Indstil ar og dato ved at trykke pa @ ®

Nar det korrekte ar og dato er valgt, trykkes der pa "SET” knappen.
Ryk videre til tidsindstilling, og falg samme instruktion som ved ars- og datoindstilling.

Nar bade dato og tid er indstillet korrekt, vent da i 15 sekunder, eller tryk et tilfeeldigt sted
pa touch skaermen, og indstillingerne vil blive afsluttet.

Klippecyklus indstilling

Robotpleeneklipperen kan indstilles til at have forskellige klippeprogrammer alt efter hvad
man gnsker, og alt efter starrelsen pa klippeomradet.
| det felgende gennemgas hvordan denne klippecyklus indstilles.

Farst og fremmest skal du vide cirka hvor mange kvadratmeter dit klippeomrade er.
Folg tabellen her, for at se hvad der anbefales for de forskellige klippeomrader.

Klippetid pr. dag

09:00-11:00 @ (] o [ ®
11:00-14:00 () [ ) [ ] o (]
14:00-19:00 ® L o L o
19:00-09:00 (] (]

Anbefalet tid per dag(timer)

300 m? 2 timer

600 m? 5 timer

900 m? 8 timer
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Eksempel: Har du 600 m? klippeomrade skal du veelge 5 times klippetid pr. dag, ved at
veelge 09.00-11.00 og 11.00-14.00, eller 14.00-19.00. Det er helt op til forbrugeren hvilke
tidspunkter man gnsker den skal kagre.

BEMARK: @nsker man fx at robotten ikke skal kgre i weekend dagene, skal klippetiderne
for de 2 dage, spredes ud over resten af dagene, for at sikre robotten kan na at passe hele
klippeomradet.

Ovenstaende er kun vejledende og man bgr pregve sig frem med, hvad der er mest
optimalt for hver enkelt have. Vaer ogsa opmaerksom pa, at vejret (temperatur og regn)
pavirker graessets evne til at vokse, og at nogle perioder kreever mere regelmeessigt
klipning end andre perioder.

Sadan veelges klippedage og tidspunkt:

Tryk pa de dage du gnsker robotten skal klippe. Nar der er en sort firkant rundt om dagen
eller tidspunktet, betyder det at den dag og tid er valgt, og robotten vil klippe pa det
tidspunkt.

dU 1506 150530 &2 s

Mon [Fri] 09:00-11:00
[Tue) [Sat) r [11:00-14.00]
Wed
Thu

Indstil kabelsignal.
Som tidligere beskrevet har robotpleenepleeneklipperen 2 signaler. S1 og S2.
Klik pa den bla "Signal” knap for at skifte mellem signalerne.

\

S1 S2 Connector F

\_J|Connector B o




Tjek hvilken signal indgang der er valgt ved opseetning af ladestation.

Denne signalindgang skal ogsa veelges pa touch skaermen.

cu 506 190930 &2 Gem

Mon [Fri] 09:00-11:00

[Tue] [Sat] r [11.00-14.00]

IE Sun .'.‘ 14 :00-19:00
T b

Greesklipning

Nar alle ovenstaende instrukser er udfart, er robotten klar til at klippe graesset.
Tryk pa "START” knappen, og luk top coveret.
Derefter vil klippe displayet begynde at rotere, og robotten kare ud og sla grees

09:00-11:00
[11:00-14.00;

14 :00-19:00

19:00-0%.00,
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Opladning

Robotplaeneklipperen finder selv tilbage til ladestationen nar den har brug for stram.
Den vil automatisk begynde at lade, nar den holder stille i ladestationen.
Dette symbol vil blinke.

<-4

Batteri logoet vil blinke skiftende mellem disse:
m_ ) e ) Tssm ) emmn)

Du kan til hver en tid trykke pa "HOME” knappen, hvis du vil have robotten vaek fra
klippeomradet.

Tryk pa HOME og luk top coveret. Den vil nu sgge ud til afgraensningskablet, og kere til
ladestation.

Skulle der vaere mere end 40° graders varme ved ladestationen, vil den stoppe med at
lade for at beskytte batteriet, og automatisk starte op igen nar temperaturen er under 40°
grader.

Las og oplasning af skeerm

Hvis du gnsker at stoppe klipningen, men stadig holde batteriet aktivt, kan du lase
startskaermen og evt. saette den tilbage til ladestationen eller lade den sta pa
klippeomradet.

Det er simpelt at lase skeermen. Tryk pa hangeladsen midt pa skaermen:

JU 506 150930 B2 e

Mon [Fri| 09:00-11:00
[Tue) [Sat] r [11.00-14.00]
[E Sun - 14 :00-19:00
Thu [19:00-09:00,

z QHL1“\€9 S
A

Nu er skeermen last, og ligeledes er "HOME”, "START” og piletasterne ogsa last.
Midt p& skeermen vises en LAST haengelas.

Oplasning.
Tryk pa den laste haengelas pa skeermen. Tryk sa PIN koden. Nu er skeermen igen oplast.
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Andring af PIN-kode

Fra fabrikken siden, er robotten standart indstillet med en PIN kode pa "0000”.
Det anbefales kraftigt, at &endre koden til en personlig kode for sikkerheds skyld.
Sadan gegr du:
Tryk "STOP” knappen, sa top coveret abner sig. -

- ™
Tryk pa CYD knappen og hold den inde, derefter \é’/ knappen og hold den inde.
Til sidst trykkes pa "SET” knappen og hold den inde i ca. 8-10 sekunder.

BEMARK: Alle 3 knapper skal holdes nede samtidig, far det virker.

X Fio.an

Ju {506 1S U9 U (unms)
Mon |Fri 09-00-11-00
Tue! [Sat ‘ 11.00-14.00)

14 :00-19 00

19 :00-0%:00,

@ St

Nu skifter skeermen til PIN kode skaermen.
Indtast den gamle PIN kode.

20 (50D 30930 0 D

2| 3Ly
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A

' h Indtast den nye PIN kode, nar dette logo vises:

f‘h [; 3 Derefter skal den nye PIN kode igen indtastes, nar dette logo vises:

Nar robotten har registreret, at den nye PIN kode er indtastet 2 gange, vil denne nye kode

treede i kraft.

Indtast nu den nye PIN kode, og robotten er igen klar til brug.

Fejl-ikoner.

Finder du din robot, holdende stille pa klippeomradet, vil der veere sket en fejl.
Tryk pa STOP knappen og se hvilket symbol der blinker.

Intet signal. Kontroller hvilken farve LED dioden i ladestationen har.
(se "Fejlsagning”)

==

Laftet. Indtast PIN koden, og prev at starte robotten igen.

7

Batteri tomt. Saet robotten hen i ladestationen.
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Regnsensor

Graesslaning i regnvejr anbefales ikke.

Robotpleeneklipperen har indbygget regnsensor, som stopper robotten i regnvejr.
Maskinen karer selv hjem til ladestationen, nar regnsensoren bliver aktiveret.

Herefter vil robotten lade helt op. Derudover vil den blive holdende i ladestation yderligere
2 timer. Farst derefter vil robotten forsgge at kgre ud igen, og starte klipning. Skulle det
stadig veere regnvejr, kare den tilbage til ladestation igen.

VIGTIGT: Kortslut ikke de to regnsensor poler.

Regn sensor

Renggring og udskiftning af reservedele

Det er vigtigt at holde din robotplaeneklipper ren for at forlaenge dens levetid.

Robotten vil nemmere kunne klare skraninger, hvis hjulene er rene og i orden. Ligeledes
bliver klipperesultatet meget pzenere, nar
knivene er skarpe og i orden (sluk altid pa QT
hovedafbryderknappen, nar der arbejdes med =N N\Y
knivene). ‘ e
Renggaring af plast skjolde

Der ma ikke skylles med vandslange eller
hgjtryksrenser pa robotten for at beskytte
elektronikken og batteriet i
robotpleeneklipperen.

Det anbefales at bruge en blgd bgrste til at
fijerne grees og andet skidt. Evt. en
vandforstgver til at oplgse skidt.
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Renggring af undersiden

Brug arbejdshandsker for sikkerhedens skyld!
Mindst hver 14. dag, gerne oftere, vil det
veere ngdvendigt at rengere
robotpleeneklipperen pa undersiden og isaer
ved knivene.

Husk, at starte med at slukke pa
hovedafbryderknappen.

Laeg robotten om pa siden.

Brug en blgd barste til at rense for grees for
at sikre et godt klipperesultat. Det reducerer
ogsa klippestg;.

1. Tjek at knivholderen kan rotere frit.
2. Tjek at knivene kan rotere frit.
3. Tjek at forhjulene kan dreje og rotere frit.

Vigtigt! Regelmeessig renggaring er afggrende for at robotten virker som den skal!
Sarg for at fglge ovenstaende rad til rengaring - og gar det ofte. Graes seetter sig let alle
steder og kan pavirke sensorer og funktionalitet.

Problemer der skyldes manglende renggring deekkes ikke af reklamationsretten!

Renggaring af ladestation.
Ligesom robotten jeevnligt skal rengares, er det en god ide i samme omgang at renggre
ladestationen. Fjern graes og jord pa kerepladen.

Engang hver 2. maned cirka, bgr ladekontakterne pa ladestationen (1) og robotten (2)
rengegres. Brug noget fint slibepapir eller staluld til at fierne evt. rust eller iring pa

ladestikkene. 7l ]| |“| lkn\_ I | I‘.‘| B\
‘.‘ "'\ \é| S R ﬁ_///}/ i \ I"\I"‘. II"‘.
2

= /

|
\
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Knivbladene

Knivene har to skarpslebne sider. Derfor kan de vendes, nar de er blevet uskarpe pa den
ene side. Brug max hver knivside i én saeson (hold gje med knivene og vend/skift oftere,
hvis ngdvendigt)

Knivbladene kan let skiftes. Det kraevet blot en stjerneskruetraekker (sluk pa
hovedafbryderknappen, nar der arbejdes med knivbladene).

Skru skruen ud, fjern snavs og graesrester pa knivholderen. Erstat knivbladet med et nyt.
(Varenummer: 431661). Sarg for knivskruerne er strammet godt.

Bemeerk: Alle 3 knive skal vendes eller skiftes samtidig for at undga ubalance.

Vigtigt: Efterse knivskruerne, nar knivene vendes/skiftes. Da knivbladets rotationer
skaerer i skruen, kan det veere ngdvendigt at skifte skruerne samtidig med knivbladene.

Udskiftning af batteriet

Batteriets levetid afhaenger af arbejdsbelastning, vedligeholdelse og vinteropbevaring.
Under normale vilkar vil levetiden veere op til 3-5 ar. Batteriet udskiftes let:

1. Skru klippehgjden ned til laveste klippehgjde.

2. Skru de 5 skruer ud, der holder laget til batterikammeret.

3. Tag batteriet ud med et fast greb.




Problemlgsning for ladestation

LED BESKRIVELSE

1 | Blatlys Normal

2 | Blat lys blinker, rad slukket | Intern kabelbrud i ladestation, afgreensingskabel ok.
Tjek kabel pa undersiden af ladestation.

3 | Radt lys blinker, blat slukket | Brud pa afgraensningskabel, ladestationskabel ok.
Tjek evt. kabel samlinger. Tjek ladestationsens kabel
indgang.

4 | Rgdt og blat lys blinker Afgreensningskabel og internt ladestationskabeler,

brudt eller kortsluttet.
Tjek evt. kabel samlinger. Tjek ladestationsens
kabelets indgang.

Problemlgsning for robotplaeneklipper

Nr. Meddelelse Meddelelses type Symptom Lagsning
1 - Blank skaerm Tjek hovedafbryderknappen er
teendt.
) Farste gang robotten skal
bruges, kan batteriet vaere
afladet. Seet den til opladning i
ladestation.
2 - Robotten kan ikke Tjek afgraensningskablet foran
ramme ind i karepladen, er lagt lige ud
- ladestationen. Tjek ladestationen er placeret i
henhold til kapitlet "Placering
af ladestation”
3 - Robotten karer Tjek 230V strgmkablet ligger
rundt i cirkler, ved for teet pa afgraensningskablet.
) tilbagekarsel il Flyt 230V kablet leengere veek
ladestation. fra afgreensningskablet
4 - Robotten er i gang Normal funktion.
<-f med at lade op.
Blinker
5 - Robotten karer Normal funktion
<-f tilbage mod
ladestation.
Lyser
vedvarende
6 Advarsels Batteri volt, er for Nar batteriet er lavt, vil
meddelelse lav til at robotten robotten normalvis selv kgre
: ) kan funkgere. tilbage til ladestation.
Hvis ikke, lgft da robotten til
ladestationen og lad den op.
7 Advarsels Robotten har veeret Tjek om graesset er hgjere end
meddelelse loftet, under 60 mm.
@ klipning. Tjek robotten for
fremmedlegemer, der har
aktiveret Igfte sensoren.
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Nr. Meddelelse

8

Meddelelses type

Advarsels
meddelelse

Symptom
Robotten kan ikke
modtage signal fra

afgreensningskablet

Lgsning
Tjek om ladestationens LED
diode lyser blat.
Tjek, om 230V er forbundet,
hvis LED diode ikke lyser.
Hvis den lyser rgdt, tiek da om
afgraesningskablet er korrekt
monteret til ladestation.
Hvis det er fgrste gang
robotten bruges efter, 230V
strem har veeret taget fra, baer
da robotten ud i neerheden af
afgreensningskablet.
Tjek at signal indgang i
ladestation (S1 el. S2) er det
samme i robotdisplayet.

P e S
L~
L
Blinker

Advarsels
meddelelse

Robotten er eller
har veeret uden for
afgreensningskablet.

Er robotten inden for
afgraensningskablet, tiek om
kablerne er korrekt monteret til
ladestation.

Er robotten uden for omradet,
loft den da ind i omradet igen
og genstart robotten.

Kearer robotten ud af omradet i
et hjgrne, sgrg da for at
hjarnet ikke er mere end 90°
vinkel.

Karer robotten ud af omradet
gentagne gange samme sted,
tiek da om der ligger et 230V
streamkabel i nserheden eller
nedgravet.

Hvis det er tilfaeldet, bgr dette
omradet undgas ved at flytte
afgreensningskablet.

10

-----

Knivene karer
rundt.

Normal funktion

45




Fejlkoder

Nr. Meddelelse Meddelelses type Symptom Lasning
1 EF 01 Advarsels Betyder Tjek om det sidder
meddelelse forhindringssensor | fremmedlegemer fast pa
sidder fast. undersiden af robotten.
2 EF 02 Advarsels Robotten har vaeret | Tjek om skraninger er for stejle,
meddelelse veeltet. eller for vade til at kerer op ad. Evt.
bgr omradet undgas, ved flytning af
afgreensningskabel.
3 EF 03 Advarsels Denne besked vises | Beer robotten til et fladt omrade og
meddelelse kun i fejl menuen. genstart den.
Robotten har veeret
veeltet.
4 EF 04 Advarsels Robotten er Har forhindringssensoren veeret
meddelelse fanget/sidder fast. udlgst 10 gange inden for et minut,
kommer denne meddelelse.

Tjek om robotten sidder fast

mellem treeer eller andet.

5 EF 05 Advarsels Robotten har vaeret | Tjek om graesset er hgjere end 60
meddelelse Ioftet, under karsel. | mm.
Tjek robotten er fri for
fremmedlegemer.
6 EF 06 Advarsels Robotten har veeret | 1. Er robotten inden for
meddelelse uden for afgraeensningskablet, tiek om
afgraensningskablet. kablerne er korrekt monteret til
ladestation.

2. Errobotten uden for omradet,
loft den da ind i omradet igen,
og genstart robotten.

3. Karer robotten ud af omradet i
et hjerne, sgrg da for at hjgrnet
er mere end en 90° vinkel.

4. Karer robotten ud af omradet
gentagne gange samme sted,
tiek da om der ligger et 230V
stremkabel i neerheden eller
nedgravet.

Hvis det er tilfaeldet, bgr dette
omradet undgas, ved at flytte
afgraensningskablet.
7 EF 07 Advarsels Robotten kan ikke 1. Tjek om ladestationens LED
meddelelse modtage signal fra diode lyser blat.
afgraensningskablet | 2. Tjek, om 230V er forbundet,
hvis LED diode ikke lyser.

3. Hvis den lyser rgdt, tiek da om
afgraesningskablet er korrekt
monteret til ladestation.

4. Hovis det er farste gang
robotten bruges efter 230V
strem har veeret taget fra, baer
da robotten ud i neerheden af
afgreensningskablet.

5. Tijek at signal indgang i
ladestation (S1 el. S2) er det
samme i robotdisplayet.
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Nr. Meddelelse

Meddelelses type

Symptom

Lasning

8 EF 08 Advarsels Batteri volt er for 1. Nar batteriet er lavt, vil
meddelelse lavt til at fungere robotten normalvis selv kare
normalt. tilbage til ladestation.
2. Huvis ikke, lgft da robotten til
ladestationen og lad den op.
9 EF 09 Advarsels Driv motor kan Afbryd stremmen pa robotten, og
meddelelse veeret last/ genstart den.
beskadiget Opstar problemet stadig, kontakt
TEXAS.
10 EF 10 Advarsels Klippemotor kan Afbryd stremmen pa robotten, og
meddelelse veeret genstart den.
last/beskadiget Opstar problemet stadig, kontakt
TEXAS.

Ved gvrige fejl-koder, afbryd strammen og genstart robotten. Hvis dette ikke lgser

problemet, kontakt TEXAS. Uanset problem der opstar, anbefales det altid fgrst at forsage
at genstarte robotten og se om det Igser tingene. Tryk pa ON/OFF knappen pa undersiden

af robotten. Vent 10 sekunder og tryk knappen ind..

Hard reset af robotten
Man kan ogsa gendanne alle fabriksindstillinger og lave en komplet ny installering.

Bemeerk: Dette sletter alle indstillinger!

Det gares pa felgende made:

1) Sluk robotten ved at trykke pa ON/OFF knappen

2) Hold begge piletaster nede

3) Start robotten ved at trykke pa ON/OFF knappen mens begge piletaster holdes nede i
cirka 12 sekunder indtil dette symbol vises: _e, Slip da tasterne.

4) Genindstil dato, tid, pin kode og veelg ugentlige klippedage/tidspunkter.

For yderligere hjeelp og fejllasning, kontakt Texas pa telefon: 63 95 55 55.
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CE overensstemmelseserkleaering

Hermed erklaserer vi, Texas Andreas Petersen A/S, Knullen 22, DK-5260 Odense S,
at felgende materiel opfylder de relevante sikkerheds- og arbejdskrav jf. EU-direktiverne:

1. Produktbeskrivelse: Robotpleeneklipper, batteridrevet
Funktion: Batteridrevet maskine til at klippe graes
2. Type/model: Maskintype: SRX 900 / SRX 1200
Lader model: FY3201500
3. Serienummer: 1803060001 - 2012069999 (SRX 900)
1803070001 - 2012079999 (SRX 1200)
4. Geeldende EU-direktiver: Maskindirektivet 2006/42/EU

EMC direktivet 2014/30/EU

Stgjdirektivet 2000/14/EU, aendret ved 2005/88/EU
WEEE direktivet 2012/19/EU

RoHS direktivet 2011/65/EU

5. Opfyldte standardarder: EN 60335-1: 2012+A11
EN 50636-2-107: 2015
EN 62233: 2008
EN 55014-1: 2006+A1+A2
EN 55014-2 :2015
EN 61588-1: 2005+A1
EN 61588-2-16: 2009+A1
EN 60529 1991+A1: 2000
EN 61000-3-2: 2014
EN 61000-3-3: 2013
EN50581: 2012
AfPS GS 2014: 02

6. Ansvarlig for dokumentation: Johnny Lolk, Knullen 22, DK-5260 Odense S

Measured sound pressure level Lpa 46,2 dB(A)
Guaranteed sound power level Lwa 67 dB(A)

Overensstemmelsesvurderingsmetode til bilag VI - EU-direktiv 2000/14/EU

Texas Andreas Petersen A/S
Knullen 22 « DK-5260 Odense S

07.02.2018
Johnny Lolk

Managing Director
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Beschreibung des Rasenméhroboters

Vielen Dank, dass Sie sich fur einen Rasenméahroboter von TEXAS entschieden haben.
Auf den nachsten Seiten erlautern wir den Rasenmahroboter und die Ladestation und
zeigen sie detailliert.

5
15 17 18 19
1. Rasenmahroboter 11. Hauptschalter
2. Stopp-Taste 12. Display
3. Display und Touchscreen 13. Stromversorgung
4. Ladekontakte 14. Verlangerungskabel
5. Ladestation 15. Kunststoffheringe
6. Messer (3 Stick) 16. Regensensor
7. Messerhalter 17. Zementwiderstand
8. Vorderrader 18. Begrenzungskabelrolle
9. Hinterrader 19. Begrenzungskabel
10. Tragegriff
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Technische Daten

Art.-Nr. 90070206 90070207

Modell SRX 900 SRX 1200

Motordaten

Modell Batteriemotor Batteriemotor

Motortyp 28V, 2,0 Ah Lithium-lon 28V, 2,9 Ah Lithium-lon
Leistung 50 W 50 W

Antriebssystem

Mahzeit pro Aufladung

Bis zu 50 min

Bis zu 65 min

Kapazitat 900 m3 1200 m3
Ladezeit 70 min 70 min
Fahrgeschwindigkeit 0,4 m/s 0,4 m/s
Schneidefunktion

Schnittbreite 18 cm 18 cm
Mulchfunktion Ja Ja
Messersystem 3-teilig (fliegende Messer) | 3-teilig (fliegende Messer)
Schnitthéhe min./max. 20-60 mm 20-60 mm
Anzahl SchnitthOhen 5 5
Hoheneinstellung Zentral Zentral
Mahdeck Kunststoff Kunststoff
Hebesensor Ja Ja
Hindernissensor Ja Ja
Kippsensor Ja Ja
Neigungssensor Ja Ja
Regensensor Ja Ja
Gelandeneigung bis zu Max 27° Max 27°
Multi-Working-Bereiche 1 1

Zubehor

Begrenzungskabel 150 m 200 m
Heringe 150 stuck 200 stuck
Zusatzliche Messer 6 6
Ladestation 1 1
Touchscreen Ja Ja

MaRe

LxBxH 570 x 390 x 260 mm 570 x 390 x 260 mm
Gewicht 8,5 kg 8,5 kg
Emissionsdaten

Schalldruckpegel (Lpa) 46,2 dB 46,2 dB
Unsicherheitsfaktor

Schallleistungspegel (Lwa) 0,35dB 0,35dB
Garantierter

Schallleistungspegel (Lwa) 67 dB 67 dB
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Sicherheitssymbole

Achtung! Diese Maschine kann bei nachlassiger oder falscher Verwendung
gefahrlich sein und ernste und — in gewissen Fallen — lebensgefahrliche
Verletzungen verursachen. Daher ist es wichtig, dass Sie den Inhalt der
Gebrauchsanleitung lesen und verstehen.

Lesen Sie vor der Verwendung die Bedienungsanleitung.

Halten Sie einen Sicherheitsabstand zum Rasenmahroboter, wenn dieser
bei der Arbeit ist.

Halten Sie Hande und Flf3e von den rotierenden Messern fern. Sorgen Sie
daflr, dass sich Hande oder FulRe niemals in der Nahe oder unter der
Maschine befinden, wahrend der Rasenmahroboter bei der Arbeit ist.

Stellen Sie sicher, dass der Hauptschalter auf ,OFF” steht, bevor mit der
Wartung oder der Inspektion der Maschine begonnen wird.

Sitzen Sie niemals auf der Maschine.

Die Batterie des Rasenmahroboters ist eine Li-lon-Batterie.
Sie darf nicht mit dem Restmdll entsorgt werden,
sondern muss auf einem Recyclinghof abgegeben werden.

Der Rasenmahroboter darf nicht in Wasser eingetaucht oder ins Wasser
geworfen werden.

Setzen Sie den Rasenméahroboter niemals Feuer aus.

Setzen Sie die Batterie nicht Gber einen langeren Zeitraum starker
Sonneneinstrahlung oder Temperaturen tber 45 Grad Celsius aus.

Der Rasenmahroboter und die Ladestation durfen nicht mit dem Restmull
entsorgt werden, da die Produkte elektronische Komponenten enthalten.
Die Produkte missen auf dem Recyclinghof oder an andere Einrichtungen
abgegeben werden, die sich der Wiederverwertung der elektronischen
Komponenten annehmen konnen.
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WARNSYMBOLE AUF DER LADESTATION

Lesen Sie vor der Verwendung die Bedienungsanleitung.

Doppelt isoliert.

6@:@ Polung der Kabel.

Sicherheitsvorschriften

ACHTUNG! Lesen Sie alle Sicherheitswarnungen und alle Anweisungen!

Bei der Arbeit mit dem Rasenmahroboter sollten die Sicherheitshinweise genau befolgt
werden. Lesen Sie die Gebrauchsanleitung grindlich durch, bevor Sie Ihre Maschine
einschalten. Stellen Sie sicher, dass Sie die Maschine im Falle eines Unfalls sofort
anhalten konnen.

Werden die Warnungen und Sicherheitshinweise nicht befolgt, kann dies zu
Stromschlagen, Branden und/oder ernsten Verletzungen fihren.

Die in dieser Gebrauchsanleitung beschriebenen Warnhinweise, VerhaltensmalRnahmen
und Anweisungen decken nicht alle Verhaltnisse oder Situationen ab, die entstehen
konnen. Der Benutzer muss daher den gesunden Menschenverstand walten lassen und
bei der Anwendung dieser Maschine achtsam sein.

Sicherheit

e Lesen Sie die Anweisungen grundlich durch und vergewissern Sie sich, dass Sie, der
Nutzer, alle Anweisungen verstehen.

e Gestatten Sie nicht Personen, die nicht mit der Verwendung des Rasenmahroboters
vertraut sind, auch nicht Kindern, den Rasenmahroboter zu bedienen.

e Lokale Beschrankungen konnen Einfluss auf das erforderliche Alter des Bedieners
haben.

e Derjenige, der die Maschine bedient, ist fir andere Personen im Arbeitsbereich und
deren Eigentum verantwortlich.

Verwendung der Maschine

e Sorgen Sie dafur, dass das Begrenzungskabel so wie im Handbuch beschrieben
montiert ist.

e Kontrollieren Sie regelmafig den Bereich, in dem die Maschine verwendet werden soll,
und entfernen Sie samtliche Steine, Holzstlicke und andere Abfalle, die den
Rasenmahroboter beschadigen konnten.

e Kontrollieren Sie regelmaflig die Messer und die Messerbolzen, und Uberprifen Sie
regelmafig, ob die Schneide abgenutzt oder beschadigt ist. Tauschen Sie abgenutzte
oder beschadigte Messer oder Schrauben aus, falls dies notwendig ist, um das
Gleichgewicht der Maschine zu bewahren.
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Die Maschine darf nicht fur andere Arbeiten als die, die in der Gebrauchsanleitung
beschrieben sind, verwendet werden.

Verwenden Sie ausschlieBlich Originalzubehdr und -ersatzteile. Der Einbau nicht
zugelassener Teile kann zu einem erhohten Risiko fuhren und ist daher nicht zulassig.
FUr Sach- oder Personenschaden, die durch den Einbau nicht originaler Teile
verursacht werden, besteht keinerlei Haftung.

Wenden Sie keine Gewalt an, wenn Sie Werkzeug verwenden. Verwenden Sie fur die
jeweilige Aufgabe das richtige Werkzeug.

Allgemeines

Verwenden Sie den Rasenmahroboter nur dann, wenn die Kunststoffabschirmungen
korrekt an der Maschine befestigt sind.
Halten Sie Hande und Flf3e von den rotierenden Teilen fern.

e Halten Sie den Rasenmahroboter nicht und heben Sie ihn nicht an, solange ein Rad-

oder ein Schneidemotor lauft.

e Driicken Sie zunachst auf den ,STOP”-Schalter.

Stellen Sie den Hauptschalter des Rasenmahroboters auf ,OFF”, bevor Sie:
- alle Arten von Schmutz oder blockierende Gegenstande entfernen,
- den Rasenmahroboter warten, reinigen oder Uberprufen.

Hauptschalter

Taste gedriickt = ON
Taste nicht gedriickt/
herausgedriickt = OFF
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e Schalten Sie den Rasenmahroboter wie in der Anleitung beschrieben ein. Halten Sie

Hande und Flle von den rotierenden Messern fern, sobald der Hauptschalter auf ,ON”
steht.

e Wenn der Hauptschalter eingeschaltet ist, dirfen Sie den Rasenmahroboter weder

anheben noch tragen.

e Gestatten Sie nicht, dass Personen den Rasenmahroboter verwenden, die nicht

wissen, wie er funktioniert.

e Legen Sie nichts auf den Rasenmahroboter oder auf die Ladestation.
e Verwenden Sie den Rasenmahroboter nicht, falls Messer, Kunststoffabschirmungen,

Bolzen, Schrauben usw. beschadigt sind.
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Vermeiden Sie, dass der Rasenmahroboter durch nasses Gras fahrt (dies erfordert
mehr Reinigung).

Wurde der automatische Mahzyklus des Rasenmahers aktiviert, muss der
Rasenmahroboter beaufsichtigt werden, falls sich Tiere, Kinder oder Erwachsene im
Mahbereich des Roboters befinden.

Personliche Sicherheit

Falls der Hauptschalter kaputt ist oder nicht korrekt funktioniert, darf der
Rasenmahroboter nicht verwendet werden. Weitere Informationen sind auf
www.texas.dk erhaltlich.

Seien Sie stets achtsam und lassen Sie den gesunden Menschenverstand walten,
wenn Sie den Rasenmahroboter verwenden.

Minderjahrige durfen die Maschine nicht bedienen.

Die Maschine darf nur von Personen bedient werden, die ausgeruht und gesund sind.
Personen, die unter dem Einfluss von Alkohol, Arzneimitteln oder Drogen stehen,
durfen den Roboter nicht bedienen.

Wartung und Aufbewahrung wéhrend des Winters

Wir empfehlen, den Rasenmahroboter wahrend des Winters an einem trockenen und
warmen Ort in einem Gebaude aufzubewahren und den Hauptschalter auszuschalten
(OFF), um die Batterie zu schonen.
Laden Sie die Batterie des
Rasenmahroboters mit der beiliegenden
Ladestation auf, bevor der Roboter den
Winter Gber in einem Gebaude
aufbewahrt wird.

Falls es nicht moglich ist, den gesamten
Rasenmahroboter in einem Gebaude
aufzubewahren, kann die Batterie
entnommen und in einem Gebaude
aufbewahrt werden (sie muss vollstandig
aufgeladen sein) (siehe die Abbildung).

Die Batterie des Rasenmahroboters ist eine wartungsfreie Lithiumbatterie. Ihre
geschatzte Lebensdauer betragt — je nach Verwendung, Umgebung und Wartung
wahrend des Winters — bis zu 3-5 Jahre.

Wir empfehlen, auch die Ladestation wahrend des Winters in einem Gebaude
aufzubewahren (das Begrenzungskabel muss NICHT aus dem Garten entfernt
werden).

Der Rasenmahroboter sollte wahrend der Aufbewahrung im Winter zwei- bis dreimal
aufgeladen werden, damit die Batterie funktionsfahig bleibt. Stellen Sie den
Rasenmahroboter in die Ladestation im Freien und laden Sie ihn vollstandig auf.
Stellen Sie den Roboter danach wieder an einen warmen und trockenen Ort in einem
Gebaude.

56



Falls der Rasenmahroboter nicht wie oben beschrieben wahrend des Winters
aufgeladen wird, besteht die Gefahr, dass sich die Batteriekapazitat verringert oder die
Batterie zusammenbricht.

e Kontrollieren Sie, dass alle Bolzen, Schrauben und Muttern korrekt festgezogen sind,
da dies die Arbeitsbedingungen des Roboters optimiert.

e Tauschen Sie abgenutzte und defekte Teile aus. Verwenden Sie ausschlieBlich
Originalersatzteile.

¢ Reinigen Sie den Rasenmahroboter griindlich. Entfernen Sie Erde, Gras, Staub usw.

und reinigen Sie vor allem die Rader und den Messerhalter sorgfaltig, um ein
Ungleichgewicht der Motoren zu vermeiden.

Vorbereitungen fur die neue Mahsaison

Nach der Aufbewahrung wahrend des Winters sollten die Ladekontakte der Ladestation
und die Ladeplatten des Rasenmahroboters mit einer steifer birste gereinigt werden. Dies
verbessert die StromUbertragung wahrend des Ladevorgangs.

Handhabung des Rasenmahroboters

5. Wir empfehlen, Rasenmahroboter Uber gréoliere Entfernungen im Originalkarton zu
transportieren.

6. Wenn der Roboter aus dem Mahbereich entfernt oder eingestellt werden soll, muss die
grol3e, rote ,STOP”-Taste aktiviert werden (siehe die Abbildung).

7. Sobald die ,STOP”-Taste aktiviert ist, muss der Hauptschalter in die Position ,OFF”
gedruckt werden. Erst jetzt darf der Roboter vollstandig angehoben werden.

8. SchlieRen Sie den Deckel an der Oberseite und heben Sie den Roboter mithilfe des
dafur vorgesehenen Tragegriffs an. Halten Sie den Roboter so, dass die Messer vom
Korper weg zeigen, damit Sie Verletzungen vermeiden.
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Basrehandtag

Schutz vor Blitzschlag

Wir empfehlen, die Ladestation nicht unter oder in der Nahe eines hohen Baums zu
platzieren, um den Rasenmahroboter vor Blitzschlag zu schitzen. Verlangerungskabel zur
Ladestation sollten auch nicht um hohe Baume herum verlegt werden.

Wir empfehlen, den Rasenmahroboter wahrend eines Gewitters nicht mahen zu lassen,
damit elektronische Komponenten nicht durch Blitzschlag beschadigt werden. Auf3erdem
empfehlen wir, die Ladestation von der Stromversorgung und — falls moglich — das
Begrenzungskabel von der Ladestation zu trennen.

ﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬂ_ﬂ'ﬂﬂﬁﬁﬂﬂﬂﬂﬂﬂ,ﬂﬂﬂﬂ‘ﬂﬂﬁﬁﬁﬁ ﬁ-ﬁﬁia; "
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Funktionsweise der Rasenmahroboter

Der Rasenmahroboter wahlt eine zufallige Fahrtrichtung. Er maht also nicht nach einem
bestimmten Muster, sondern fahrt wahllos durch den Garten. Dies hat den Vorteil, dass
der Roboter im Laufe einer Mahwoche die gesamte Rasenflache innerhalb des
Begrenzungskabels maht.
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Der Nutzer entscheidet selbst, wo und wie er das Begrenzungskabel im Garten verlegt.
Das Begrenzungskabel bestimmt, bis wohin der Roboter fahren darf.

Das Begrenzungskabel wird mit der Ladestation verbunden. Die Ladestation sendet ein
Signal durch das Kabel, das der Roboter mithilfe seiner Sensoren, die vorne an der
Maschine montiert sind, empfangt.

Sobald der Roboter das Begrenzungskabel erreicht, halt er automatisch an. Er setzt
zurlck, dreht sich und fahrt danach in eine neue Richtung weiter.

Blumenbeete, Baume, Gartenteiche usw. kdnnen geschutzt werden, indem
Begrenzungskabel um sie herum verlegt wird.

Das Kabel muss einen geschlossenen Kreis bilden (mehr zu diesem Thema im Abschnitt
,Blumenbeete”).

Falls der Rasenméahroboter wahrend des Betriebs auf Hindernisse, Personen, Tiere usw.
stofdt, halt er an, setzt dann zurtick und fahrt in eine andere Richtung weiter.
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Falls es im Garten einen Korridor gibt, den der Rasenmahroboter durchfahren soll, muss
der Korridor mindestens 2 Meter breit und maximal 8 Meter lang sein.

Das nachfolgende Bild zeigt ein Beispiel eines solchen Korridors, und wie man das
Begrenzungskabel verlegen kann.

min. 2 m

—h
( A
max. 8 m
1\ R
Begrenzungskabel

Der Rasenmahroboter ist aus Sicherheitsgrinden mit sogenannten Hebesensoren
versehen. Sie bewirken, dass die Messer des Rasenmahroboters automatisch anhalten,
falls der Roboter angehoben wird.
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Fahrt zur Ladestation

Sobald die Batterie des Rasenmahroboters nach ca. 40-65 minltigem Betrieb (abhangig
von Grashohe, Gartenform und Modell) entladen ist, fahrt der Roboter automatisch zum
nachsten Begrenzungskabel und danach (ohne zu mahen) gegen den Uhrzeigersinn

zuruck zur Ladestation.
Dort wird er vollstandig aufgeladen und nimmt danach seinen Mahzyklus wieder auf.

Erkennen des Begrenzungskabels

Wenn sich der Rasenmahroboter dem Begrenzungskabel nahert, registrieren die
Sensoren, die vorne am Gehause installiert sind, das Kabel. Der Roboter liberschreitet
das Begrenzungskabel um ca. 20-30 cm, um ein optimales Mahergebnis zu erzielen. Dies
muss der Nutzer bericksichtigen, wenn er das Begrenzungskabel im Garten verlegt.
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Mahen unterbrechen und wieder aufnehmen

Aktivieren Sie die ,STOP”-Taste, falls Sie den Rasenméahroboter wahrend des

Mahbetriebes anhalten mochten.

Wenn die ,STOP”-Taste aktiviert wird, 6ffnet sich der Deckel an der Oberseite. Der
Roboter wartet nun auf ein Kommando des Nutzers. Der Rasenmahroboter nimmt erst
dann den Betrieb wieder auf, wenn die ,START”-Taste gedrickt und der Deckel an der

Oberseite wieder geschlossen wird.

Betriebsbegrenzungen fir Rasenmahroboter

Wenn ihr Nachbar den gleichen Mahroboter verwendet, muss zwischen den
Begrenzungsdrahten lhres Gerates und des Gerates Ihres Nachbarn ein Abstand
von 0,5 m eingehalten werden. Anderenfalls konnen sich die beiden Gerate
gegenseitig storen. AulRerdem ist die Ladestation in einem Abstand von mehr als
10 m zu den Begrenzungsdrahten Ihres Nachbarn aufzustellen.

SchlieBlich muss sichergestellt sein, dass die benachbarten Begrenzungen
verschiedene Grenzsignale verwenden. Hinweise zum Einstellen des Signals S1
bzw. S2 fur Ihr Gerat sind dem Abschnitt ,Signaleinstellung®

zu entnehmen.
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Falls Ihr Nachbar einen Rasenmahroboter eines anderen Herstellers besitzt, kann ein
Abstand von 2 Metern zum Begrenzungskabel des Nachbarn nétig sein, um Interferenz zu
vermeiden.

Der Mahbereich des TEXAS SRX 900 kann bis zu 900 m? betragen, und SRX 1200 bis zu
1200 m? betragen.

Dabei darf der Abstand des Roboters zum Begrenzungskabel maximal 22,5 Meter
betragen, da das Signal sonst zu schwach wird.

Einstellen der Schnitthdhe

Der Rasenmahroboter kann auf eine Schnitthéhe zwischen 20 und 60 mm eingestellt
werden.

Falls das Gras hoher als 60 mm ist, muss es mit einem normalen Rasenmaher gemaht
werden, da die Messer des Roboters sonst uberlastet werden und ein sehr schlechtes
Mahergebnis erzielen.

Es kann vorteilhaft sein, die Schnitthohe zunachst auf 60 mm einzustellen und sie dann
schrittweise abzusenken, bis die gewtinschte Gras Hohe erreicht ist.

Drucken Sie zunachst auf die ,STOP”-Taste, wenn Sie die Schnitthdhe einstellen
mdchten.

Sobald sich der Deckel an der Oberseite geoffnet hat, konnen Sie die Schnitthohe
einstellen, indem Sie am Griff drehen (siehe die Abbildung).

Der Rasenmahroboter kann nasses Gras mahen. Dies fuhrt jedoch zu einer Anhaufung
von Gras an der Unterseite des Roboters, einer groReren Friktion/Abnutzung der Messer
und mehr Larm.

Diese Probleme kdnnen jedoch leicht behoben werden, indem das Gras mit einer weichen
Burste entfernt wird (schalten Sie IMMER den Hauptschalter aus, wenn an den Messern
gearbeitet wird).
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Installationsleitfaden

Im folgenden Kapitel wird beschrieben, wie der Rasenmahroboter von TEXAS installiert
werden soll.

Lesen Sie deshalb dieses Kapitel grindlich durch, bevor Sie mit der Planung und
Installation des Begrenzungskabels beginnen.

Einleitung

Wir empfehlen Ihnen, eine Skizze lhrer Rasenflache anzufertigen, die die Hindernisse
enthalt, die Sie schitzen mochten.

Sie verschaffen sich so einen guten Uberblick, wie das Begrenzungskabel verlegt werden
kann und wo die Ladestation optimal platziert werden kann.

Zeichnen Sie das Begrenzungskabel in die Zeichnung ein — von der Ladestation durch den
Garten und um eventuelle Hindernisse wie Blumenbeete, Baume usw. herum, die Sie
schutzen mochten.

Hindernisse im Garten

Feste Hindernisse im Garten, die hoher als 100 mm sind (wie z. B. Wande, Zaune,
Gartenmobel, Pfosten usw.) missen nicht mit dem Begrenzungskabel geschitzt werden,
da die Hindernissensoren des Roboters einen Zusammenstol3 mit dem Hindernis
registrieren, wonach der Roboter anhalt, dreht und eine neue Fahrtrichtung einschlagt.




Baume

Die meisten Baume im Garten sind fur den Rasenmahroboter gewohnliche, feste
Hindernisse. Sie miUssen deshalb nicht geschutzt werden.

Gewisse Baume, die an der Erdoberflache kegelformige, bloRgelegte Wurzeln besitzen,
die niedriger als 100 mm sind, mussen jedoch mit dem Begrenzungskabel geschutzt
werden, um zu vermeiden, dass der Roboter auf die Wurzeln fahrt und an ihnen hangen
bleibt oder seine Messer und sein Untergestell beschadigt.

Steine

Falls sich Steine im Mahbereich des Roboters befinden, muss untersucht werden, ob die
Kante der Steine hoher oder niedriger als 100 mm ist, und ob die Steine deshalb geschutzt
werden mussen, um eine Beschadigung des Roboters zu vermeiden.
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Hange
Der Rasenmahroboter kann Hange mit einer Neigung von maximal 27° hinauf- und
hinabfahren.

Die Neigung darf 27° nicht
Uberschreiten.

Fallt der Hang direkt zum Begrenzungskabel hin ab, darf die Neigung dort 10° nicht
Uberschreiten, damit der Roboter bei niedriger Friktion des Grases nicht Gber das Kabel
hinwegfahrt.

Begrenzungskabel

Max. Neigung 10°

Fallt der Hang direkt zum Begrenzungskabel hin ab und Uberschreitet die Neigung dort
10°, muss der Abstand vom Ful3e des Hanges bis zum Begrenzungskabel mindestens
2 Meter betragen.

Begrenzungskabel

Neigung > 10°
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Waagerechter Abstand Senkrechter Abstand Neigung
(in cm) (in cm) (in Grad)
100 5 2,9
100 10 5,7
100 15 8,5
100 20 11,3
100 25 14
100 30 16,7
100 35 19,3
100 40 21,8
100 45 24,2
100 50 26,6
100 55 28,8
100 60 31
100 65 33
100 70 35

FuBwege, Einfahrten und Fahrwege
Falls sich eine Gang- oder Fahrflache im Mahbereich des Roboters befindet und zwischen
dieser Flache und dem Rasen ein Hohenunterschied besteht, sollte vermieden werden,
dass der Roboter versucht, diese Flache zu tUberqueren, um zum Rasen auf der anderen
Seite zu gelangen. Stattdessen sollte in einem Abstand von 30-40 cm zur Gang-

[Fahrflache das Begrenzungskabel verlegt werden.
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Falls sich der Rasen und die Gang-/Fahrflache in der gleichen Héhe befinden, kann der
Roboter mithilfe des Begrenzungskabels Uber die Flache fahren (siehe die Abbildung).

| TR0 I |
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Unebene Rasenoberflache

Falls die Oberflache des Rasens uneben ist, besteht die Gefahr, dass die Messer
beschadigt werden, wenn sie den Erdboden berihren.

Dies sollte komplett vermieden werden, um die Haltbarkeit des Rasenmahroboters zu
gewahrleisten.

Ebnen Sie den Mahbereich und fiillen Sie Lécher mit Erde auf. Falls es nicht moglich ist,
einen Teil des Rasens zu ebnen, sollte dieser Bereich mithilfe des Begrenzungskabels
vollstandig aus dem Mahbereich ausgegrenzt werden.
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Blumenbeete
Falls der Mahbereich Blumenbeete enthalt, die mit dem Begrenzungskabel geschutzt
werden sollen, gibt es folgende zwei Mdglichkeiten:

Wenn Sie mochten, dass der Rasenmahroboter dem Kabel um das Blumenbeet herum
folgt, wenn er zur Ladestation fahrt, darf der Abstand zwischen den beiden
Kabelabschnitten nicht weniger als 10 cm betragen (siehe die Abbildung).

Wenn Sie mdchten, dass der Roboter Uber die beiden parallelen Kabel fahrt, darf der
Abstand zwischen den beiden Kabelabschnitten nicht mehr als 5 cm betragen. In diesem
Fall muss jedoch ein Hindernis (ein Stein, ein Rohr o. A.) an der Position A (siehe die
Abbildung) platziert werden, um sicherzustellen, dass der Roboter nicht im Kreis fahrt.

,”\:/
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Anmerkung: Position A muss eine ebene Stelle sein und darf nicht auf einem Hang liegen.
Der ebene Bereich um die Position A muss mindestens 1 x 1 Meter grof3 sein.

Wenn das Begrenzungskabel um Blumenbeete herum verlegt wird, sollte bertcksichtigt
werden, dass sich Blumen und Pflanzen im Jahresverlauf verandern. Stellen Sie sicher,
dass genug Platz vorhanden ist, damit der Rasenmahroboter das ganze Jahr lang das
Beet passieren kann, ohne die Pflanzen zu beschadigen.
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Gartenteiche und Swimmingpools

Der Rasenmahroboter vertragt naturlich nicht, unter Wasser zu geraten.

Haben der Gartenteich oder der Swimmingpool keine hohe Kante wie auf der Abbildung,
mussen sie mit dem Begrenzungskabel abgegrenzt werden oder umzaunt werden.

Falls Sie den Gartenteich/den
Swimmingpool mit dem —
Begrenzungskabel schitzen, muss Pool
der Abstand zur Kante des -
Gartenteichs/des Swimmingpools ,>10cm
von den normalen 40 cm auf 1 m
erhoht werden, damit der Roboter
bei feuchtem Wetter nicht Gber die
Kante rutscht.

Beachten Sie bitte:
Wenn Hindernisse mit dem Begrenzungskabel abgegrenzt werden, darf sich das Kabel
nicht kreuzen, da der Rasenmahroboter sonst nicht die richtige Richtung finden kann.

Das Begrenzungskabel darf sich nicht kreuzen

X

Korridor

Falls der Mahbereich einen Korridor hat, missen gewisse Malde eingehalten werden,
damit der Rasenmahroboter optimal funktioniert.

Der Korridor darf maximal 8 Meter lang sein und muss mindestens 2 Meter breit sein.

Max. Lange
des Korridors:
8m

Mindestbreite des
Korridors: 2 m
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Sollte der Korridor langer als 8 Meter oder schmaler als 2 Meter sein, kann der Roboter
ihn nicht befahren. Der Bereich muss in diesem Fall mithilfe des Begrenzungskabels aus
dem Mahbereich ausgegrenzt werden.

Markierung und Platzierung des Arbeitsbereiches des
Rasenmahroboters

Sie haben nun die wichtigsten Informationen Uber die grundlegende Funktionsweise des
Rasenmahroboters von TEXAS erhalten.

Als Nachstes mussen Sie das Begrenzungskabel verlegen. Dafur bendtigen Sie eine
Skizze lhres Gartens. Die Skizze wurde im Kapitel ,Installationsleitfaden — Einleitung”
beschrieben.

Dies ist ein sehr wichtiger Teil der Installation. Befolgen Sie daher Ilhre Skizze genau und
verlegen Sie das Kabel korrekt, um zukunftige Probleme zu vermeiden.

Das Begrenzungskabel muss zu einem zusammenhangenden Kabel ohne Briche oder
Kreuzungen verbunden werden. Zuletzt wird das Kabel mit der Ladestation verbunden.
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Platzierung der Ladestation

In der Nahe der gewlinschten Platzierung der Ladestation muss sich ein Stromanschluss
(230 V) befinden. Ersatzweise muss vom Stromanschluss bis zur gewunschten
Platzierung der Ladestation ein Verlangerungskabel verlegt werden.

BEACHTEN SIE BITTE: Das mitgelieferte Stromkabel fur die Ladestation ist 10 m lang.

WICHTIG: Sichern Sie das 230 V-Stromkabel zur Ladestation, um Beschadigungen des
Stromkabels, Kurzschlisse und Stromschlage zu vermeiden.

Die Ladestation muss auf einer flachen Unterlage platziert werden. Vor der Ladestation
muss sich eine mindestens 2 Meter lange, gerade Strecke befinden, damit der
Rasenmahroboter korrekt auf die Ladestation zufahren kann. Es ist wichtig, dass dies
eingehalten wird!

Zudem muss auf beiden Seiten der Ladestation 1 Meter freier Platz vorhanden sein, damit
der Rasenmahroboter korrekt auf die Ladestation zufahren kann.

WICHTIG: Wenn der Roboter zur Ladestation fahrt um aufzuladen, fahrt er stets gegen
den Uhrzeigersinn. Deshalb muss die Ladestation wie auf der nachfolgenden Abbildung
gezeigt platziert werden.

@_hhl

Falls der Rasen/die Erde vor der Ladestation weich und/oder zerfahren ist, empfehlen wir,
eine Kunststoffplatte oder eine Gummimatte vor der Einfahrt in die Ladestation

auszulegen.
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Falsch aufgestellte Ladestationen:

Wenn Sie die korrekte Platzierung gefunden und die Ladestation aufgestellt haben, diurfen
Sie die Ladestation NOCH NICHT an die Stromversorgung anschliel3en. Zunachst muss
das Begrenzungskabel verlegt und an die Ladestation angeschlossen werden. Danach
konnen Sie die Ladestation an die Stromversorgung anschliel3en.
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Verlegen des Begrenzungskabels

Nun mussen Sie das Begrenzungskabel verlegen. Sie bendétigen dazu das Kabel (Teil 19,
finden Sie das lose Ende des Kabels), die Kunststoffheringe (Teil 15). Daruber hinaus
werden ein Hammer, eine Klemmzange und eine Zange/Schere, mit der das Kabel
durchgeschnitten werden kann, benétigt (diese Werkzeuge werden nicht mitgeliefert).

Beachten Sie bitte, dass das Gras nicht hoher als 60 mm sein darf, wenn mit der Arbeit
begonnen wird. Falls das Gras hdher als 60 mm ist, muss es zunachst mit einem
normalen Rasenmaher gemaht werden.

Beginnen Sie an der Ladestation. Legen Sie ca. 1 Meter Kabel neben der Ladestation ab,
damit Sie genug Kabel zur Verfigung haben, um das Kabel nachher an die Anschllsse
der Ladestation anzuschlie3en.

Legen Sie das Begrenzungskabel auf das Gras und befestigen Sie es locker mit den
Kunststoffheringen. (Das Kabel muss nicht vergraben werden. Es verschwindet schnell im
Gras und ist nicht sichtbar.)

BEACHTEN SIE BITTE: Halten Sie einen Abstand von 40 cm zur Rasenkante/zu
Hindernissen ein.

Je naher Sie das Kabel an der Erdoberflache verlegen, um so geringer ist die Gefahr,
dass jemand Uber das Kabel stolpert oder dass das Kabel vom Roboter durchgeschnitten
wird. Die Stromstarke im Begrenzungskabel betragt lediglich 32 V und stellt daher weder
fur Menschen noch fur Tiere eine Gefahr dar.

Verlegen Sie nun das Begrenzungskabel locker im ganzen Garten, wie Sie es auf lhrer
Skizze geplant haben. Verlegen Sie das Kabel locker, damit Sie den Kabelverlauf wahrend
der Arbeit leichter korrigieren kdnnen.

Befestigen Sie das Kabel alle 50-80 cm (je nachdem, ob es sich um eine gerade Strecke,
einen Eckbereich oder einen Bogenbereich handelt) mit einem Kunststoffhering.
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Das Kabel muss korrekt im Kunststoffhering stecken (siehe die Abbildung).

—

In Ecken muss das Kabel in einem weichen Bogen und nicht in einem Winkel von 90°
verlegt werden.

Falls Hindernisse abgegrenzt werden mussen, muss die einmal eingeschlagene Richtung
beibehalten werden (siehe die Abbildung).

BEACHTEN SIE BITTE: Das Begrenzungskabel darf zu KEINEM Zeitpunkt sich selbst
kreuzen.
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Wenn Sie das Begrenzungskabel verlegt haben, alle Abstande genau eingehalten haben
und zufrieden mit dem Ergebnis sind, mussen die Heringe befestigt werden.

Schlagen Sie die Kunststoffheringe mit dem Hammer fest in die Erde. Straffen Sie das
Kabel, wenn Sie die Heringe in die Erde schlagen, sodass das Kabel schnurgerade liegt.

Zusatzliches Begrenzungskabel ist bei Inrem TEXAS-Handler oder unter www.texas.dk
erhaltlich (Warennr.: 431752, 200 m).

Verwenden Sie die mitgelieferten Kabelverbinder (Teil 18), falls Sie @

zusatzliche Kabel verwenden mochten oder das Kabel durchtrennt worden
ist.

Entfernen Sie an beiden Kabelenden ca. 15 mm der Kunststoffisolierung. Stecken Sie die
freigelegten Kabeldrahte in den Kabelverbinder und dricken Sie den Kabelverbinder
zusammen, bis er einrastet. Nun sind die beiden Kabelenden (wieder) miteinander
verbunden.

Legen Sie erneut ca. 1 Meter Kabel neben der Ladestation ab, sobald Sie diese wieder

erreichen, damit Sie genug Kabel zur Verfigung haben, um das Kabel an die Ladestation
anzuschlief3en.

Anschluss des Begrenzungskabels an die Ladestation

Vorbereiten des Begrenzungsdrahtes fir die Ladestation
Entfernen Sie mithilfe einer Isolierzange an jedem Ende 15 mm Isoliermaterial. Verdrillen
Sie die Litzen.

—

10-15 mm

Nun konnen Sie die beiden Enden des Begrenzungskabels anschlief3en.
Die Abbildung zeigt, wie die Kabel an der Ladestation angeschlossen werden mussen.

Anschliel3en des Begrenzungsdrahtes an die Ladestation

Stellen Sie die Ladestation so auf das Ende des Begrenzungsdrahtes, dass der Draht
mittig langs unter der Ladestation verlauft. SchlieRen Sie dieses Ende am linken
(schwarzen) mit “F“ markierten Anschluss an. Schlie3en Sie das andere Ende am rechten
(roten) mit “B markierten Anschluss an.
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S1 S2 Connector F

()

=

\_J|Connector B )

ACHTUNG! Wenn der Arbeitsbereich kleiner als 100 m? ist oder die Gesamtlange des
Begrenzungsdrahtes weniger als 40 m betragt, muss der mitgelieferte 10-Q/20-W-
Zementwiderstand im Begrenzungsdraht zwischengeschaltet werden.

-
Bei einer Rasenflache unter

100 m? bzw. weniger als 40
m Kabellange benatigen

Sie einen 10 Q/20 W 0
Zementwiderstand! 1 Q

WICHTIGE HINWEISE

Prufen Sie genau, ob die Anschlusse an die Ladestation wie unten abgestellt
vorgenommen wurden. Auch wenn die LED blau leuchtet, kbnnen die Anschlusse falsch
ausgefuhrt sein, so dass das Gerat nicht funktioniert.

Nach dem Verbinden des linken Anschlusses ,F*“ und des rechten Anschlusses ,B“ an die
Ladestation kann diese mit Hilfe der Erdnagel fur den Begrenzungsdraht fixiert werden.

Sobald das Begrenzungskabel korrekt an der Ladestation montiert ist, muss es mit 4
Kunststoffheringen befestigt werden, um sicherzustellen, dass sich die Ladestation nicht
verschiebt und so das Kabel beschadigt.

Nun kann die Ladestation an die Stromversorgung (230V) angeschlossen werden.

Jetzt leuchtet eine kleine LED-Diode. Leuchtet die Diode BLAU, ist alles in Ordnung, und
es besteht eine Verbindung zum Begrenzungskabel.
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LED

Falls die Diode nicht leuchtet, sollte zunachst kontrolliert werden, ob die Stromversorgung

(230 V) korrekt installiert wurde.

Falls die LED-Diode nicht konstant BLAU leuchtet und die Stromversorgung (230 V)
korrekt funktioniert, kbnnen Sie die nachfolgende Tabelle zur Fehlersuche nutzen.

LED BESCHREIBUNG

1 Blaues Licht Normalbetrieb

2 Blaues Licht blinkt, rotes Interner Kabelbruch in der Ladestation, Begrenzungskabel in
Licht aus Ordnung.

Kontrollieren Sie das Kabel an der Unterseite der
Ladestation.

3 Rotes Licht blinkt, blaues
Licht aus

Kabelbruch des Begrenzungskabels, Kabel der Ladestation
in Ordnung.

Kontrollieren Sie die Kabelverbinder. Kontrollieren Sie den
Kabeleingang der Ladestation.

4 Rotes und blaues Licht
blinken

Bruch oder Kurzschluss des Begrenzungskabels und des
internen Kabels der Ladestation.

Kontrollieren Sie die Kabelverbinder. Kontrollieren Sie den
Kabeleingang der Ladestation.

Inbetriebnahme und Test der Installation

Sobald die LED-Diode konstant blau leuchtet, kann der Rasenmahroboter getestet

werden.

Sie ihn mithilfe des Hauptschalters ein.

By

Hauptschalter

OFF (Taste nicht
gedriickt/
herausgedriickt)

Hauptschalter

ON (Taste gedrlckt) |
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Stellen Sie nun den Roboter an einen zufalligen Ort innerhalb des Mahbereiches. Driicken
Sie auf die ,STOP”-Taste oben am Roboter.

Nun 6ffnet sich der Deckel an der Oberseite automatisch.

Geben Sie den PIN-Code ein. Der vom Hersteller eingestellte Code lautet 0000. (Der PIN-
Code kann zu einem spéateren Zeitpunkt geandert werden — siehe das Kapitel ,Andern des
PIN-Codes”.)

Finden Sie die Taste ,HOME” und drticken Sie sie. SchlieRen Sie danach den Deckel an
der Oberseite.

Nun beginnt der Roboter zu fahren. Er findet selbst zur Ladestation, indem er das
Begrenzungskabel findet und gegen den Uhrzeigersinn bis zur Ladestation fahrt. Dort ladt
er die Batterie vollstandig auf.

Falls der Roboter die Ladestation verfehlt oder schief anfahrt, muss die Platzierung der
Ladestation wahrscheinlich justiert werden.

Wahrend des Ladevorganges blinken folgende Symbole im Display, bis der Roboter
vollstandig aufgeladen ist.

<@ ) an ) ‘ssm ) ‘smEm)
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Programmierung

WICHTIG: Als Erstes mussen Uhrzeit und Datum eingestellt werden, da
diese Daten die Grundlage fir die gesamte Programmierung bilden!

Bevor mit der Programmierung des Rasenmahroboters begonnen werden kann, muss der
Ladevorgang des Roboters beendet sein.

Driicken Sie dann auf die ,.STOP”-Taste. Der Deckel an der Oberseite offnet sich, und Sie
kénnen mit der Programmierung beginnen.

Der Hersteller hat ein Standardprogramm programmiert, das fur die meisten Garten
genutzt werden kann. Wir empfehlen dennoch, dass Sie sich mit dem Thema vertraut
machen, damit Sie die Einstellungen andern kdnnen und den Roboter besser verstehen.

So sieht das Display aus:

oo (] "X -
Juao a0 a0 8a-68 (asam)
"Mon; 2[Fri; 3[  ja ; [09:00-71:00]

s[Tue) ¢[Sat) Ltff' [17:00-14.00]

7[Wed) 8[Sun! -u.'P [14-00-19.00]

o(Thu] o] E]EEEI [(19-00-09.00]
TZ D0 O sy

BEACHTEN SIE BITTE: Der Bildschirm ist ein Touchscreen (Bertuhrungsbildschirm).
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Beschreibung der Tasten:

Richtungstaste: Der Cursor bewegt sich nach oben oder nach
links.

@ Richtungstaste: Der Cursor bewegt sich nach unten oder nach
rechts.

Set: Wird wie eine Eingabetaste am Computer genutzt, oder um mit
der Justierung der Einstellungen der Maschine zu beginnen.

Home: Wenn diese Taste gedruckt wird, fahrt der
Rasenmahroboter automatisch zur Ladestation zurtck.

Start: Wenn diese Taste gedruckt wird, beginnt der
Rasenmahroboter seinen Mahzyklus.

Uberblick tiber den Touchscreen
Der Touchscreen ist in mehrere Zonen unterteilt:

Sadaie Zone 2
Zone 1 = £‘ aa 89 8A: E{E o [e7] (mmmm) i Zone 5
"[ﬁB'ﬁl"iiF;'?'i"55[.'.'.'f.'.'.'i'.'.".;.i.'.'.'.'.'.'.'.' 31658811756
Zone 3 sisss: -5[Tue] 6[Sat) } : ét:c; . T00100% | 50006
TIWed. 8{Sun, § ) =I 14.00-19.00;

Zone 1: Datum.

Zone 2: Uhrzeit. Zudem werden eventuelle Fehlercodes angezeigt.

Zone 3: Mahtage sowie numerische Tastatur flr die Eingabe des PIN-Codes.
Zone 4: Anzeige des Maschinenzustandes.

Zone 5: Ladezustand.

Zone 6: Mahzeitpunkte.

Zone 7: Mahanzeige und Anzeige des PIN-Codes.
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Erklarung der Symbole auf dem Touchscreen

Starkes Signal. Der Roboter funktioniert normal.

Schwaches Signal. Der Roboter funktioniert normal.

Blinkt! Bedeutet ,kein Signal”. Der Roboter hort auf zu mahen
(siehe ,Fehlerbehebung”).

Blinkt! Bedeutet ,, aufRerhalb des Mahbereiches”. Der Roboter
wird aufhoren zu mahen
(siehe ,Fehlerbehebung”).

Blinkt! Dieses Symbol erscheint im Display, wenn der Roboter

hochgehoben wird.

BEACHTEN SIE BITTE: Das Symbol kann auch durch

Vibrationen wahrend der Fahrt aktiviert werden.

e Wird der Hebesensor kurzer als eine Sekunde aktiviert,
kehrt der Roboter automatisch zum normalen Mahzyklus
zuruck.

e Wird der Hebesensor langer als eine Sekunde und kirzer
als acht Sekunden aktiviert, halt der Roboter an und startet
automatisch neu.

e Wird der Hebesensor langer als acht Sekunden aktiviert,
aktiviert der Roboter automatisch die Anti-Diebstahl-
Funktion. Er muss nun mit dem PIN-Code entriegelt werden.

100% aufgeladen

‘anm

75% aufgeladen

JJU B e o)

50% aufgeladen

q
-

F

Vg

30% aufgeladen
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Entladen

Leuchtet ununterbrochen: Der Roboter fahrt zur Ladestation um
aufgeladen zu werden.

Blinkt: Der Roboter wird aufgeladen.

Strom Symbol blinkt:
Batterie Symbol leuchtet ununterbrochen:

Wird angezeigt, wenn der Roboter vollstandig aufgeladen ist
und der Ladevorgang beendet ist.

Der Touchscreen ist gesperrt.

Geben Sie den PIN-Code ein. Der Touchscreen wird
freigegeben.

Andern Sie den PIN-Code. Geben Sie einen neuen PIN-Code
ein.

Andern Sie den PIN-Code. Geben Sie den PIN-Code noch
einmal ein.

FiUr das Begrenzungskabel wurde das Signal S1 gewahlt.

Fir das Begrenzungskabel wurde das Signal S2 gewahlt.

Die ,STOP”-Taste ist aktiviert. Der Roboter hort auf zu mahen.
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Einstellen von Uhrzeit und Datum

Die Uhrzeit und das Datum mussen eingestellt werden, damit der zuklnftige Mahplan

korrekt erstellt wird.

Driicken Sie zunachst auf die ,STOP”-Taste, damit sich der Deckel an der Oberseite

offnet.
Der Bildschirm zeigt nun Folgendes an:

20 1506 1509:30

.l‘

Drucken Sie auf das Vorhangeschloss, um den Bildschirm freizugeben.
Der PIN-Code des Roboters wurde vom Hersteller eingestellt, er lautet 0000.

Geben Sie den Code wie hier gezeigt ein:

¢0 506190530 2 =

I

dd 1506, 130330 &2 mm
O0=TT00,

Dricken Sie viermal auf die Taste ,0”. Dadurch wird der Roboter entriegelt. Nun wird der

normale Startbildschirm angezeigt.

Jetzt kdnnen Sie mit dem Einstellen der Uhrzeit beginnen.
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0838558 8888 =2 = 20868858 5868 =2 =
1[Mon} 2[Fri} 33 4 [@9m00-11:00) 1[Mon] 2[Fri} 3} 4 [Foo-iio
[17:00-14:00; s[Tue] ¢Sat r 11.00-14.00

i Wed oS, “®  mmww
Jha o FEIEE e ofThul o FEIEE  [Eoorom

T o ©s? T a ©s2

Dricken Sie auf die Taste ,SET” (links) und danach auf die Taste @ .
Das Datum und die Uhrzeit beginnen nun zu blinken. Stellen Sie das Jahr und das Datum
ein, indem Sie auf drucken.

Driicken Sie auf @ ® die Taste ,SET”, sobald das korrekte Jahr und das

korrekte Datum eingestellt sind.
Stellen Sie nun die Uhrzeit auf die gleiche Weise wie das Jahr und das Datum ein.

Warten Sie 15 Sekunden, nachdem Sie das Datum und die Zeit korrekt eingestellt haben,

oder dricken Sie auf eine beliebige Stelle auf dem Touchscreen. Der Einstellungsmodus
wird nun beendet.

Einstellen des Mahzyklus

Das Mahprogramm eines Rasenmahroboters von TEXAS kann je nach Wunsch und je
nach Grolie des Mahbereichs unterschiedlich eingestellt werden.
Nachfolgend wird gezeigt, wie der Mahzyklus eingestellt wird.

Zunachst mussen Sie wissen, wie viele Quadratmeter Ihr Mahbereich ungefahr umfasst.
Die nachfolgende Tabelle zeigt unsere Empfehlungen fur die verschiedenen Mahbereiche.

Mahzeit pro Tag

JElnZEliE 2h | 3h 5h 7h | 8h | 10h |Nachts | 24 h
Stunden

09.00-11.00

11.00-14.00 [ J L L L o
14.00-19.00 [ o L L o
19.00-09.00 o o
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Empfohlene Mahzeit pro Tag (in Stunden)

300 m? 2 Stunden
600 m? 5 Stunden
900 m? 8 Stunden

Beispiel: Ihr Mahbereich ist 600 m? grof3. Sie sollten eine tagliche Mahzeit von 5 Stunden
wahlen, indem Sie 09.00-11.00 und 11.00-14.00 oder 14.00-19.00 wahlen. Der Nutzer
entscheidet selbst, wann der Rasenmahroboter mahen soll.

BEACHTEN SIE BITTE: Mochte man z. B. vermeiden, dass der Roboter am Wochenende
maht, dann muss die Mahzeit dieser beiden Tage auf die Ubrigen Tage der Woche verteilt
werden, um sicherzustellen, dass dem Roboter ausreichend Zeit zur Verfugung steht, den
gesamten Mahbereich zu mahen.

Wahl der Méahtage und -zeitpunkte:

Drucken Sie auf die Tage, an denen der Roboter mahen soll. Ein Tag bzw. Zeitpunkt ist
gewahlt, sobald den Tag oder Zeitpunkt ein schwarzes Viereck umgibt. Der Roboter wird
nun an diesem Tag/zu diesem Zeitpunkt mahen.

20 506 190930 &2 G,
Mon [Fri] 09:00-11:00
[17:00-14.00]

[Tue) [Sat]

[ R
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Einstellen des Kabelsignals
Wenn Sie das Umrandungskabel erstmalig mit der Ladestation verbinden, vergewissern

Sie sich, welches Signal (S1 oder S2) von der Ladestation erzeugt wird. “Signal“-Taste
dracken, um zwischen S1 und S2 zu wechseln.

N\

S1 S2 Connector F

\J|Connector B 2

S1 oder S2 auf dem Touch-Bildschirm driicken. Achten Sie darauf, dass die Einstellung
mit dem Anschluss der Ladestation Ubereinstimmt.

g 5060 150930 2 Gem

Mon [Fri] 09:00-11:00

[Tue] [Sat] r [(11:00-14.00}

[Wed] Sun <9, 14:00-19: 00

Thu 19.00-09.00]
T b
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Mahen

Wenn Sie alle oben genannten Anweisungen befolgt haben, ist der Roboter nun bereit,
den Rasen zu mahen.

Dricken Sie auf die Taste ,START” und schlieBen Sie den Deckel an der Oberseite.
Das Mahsymbol im Display beginnt zu rotieren, und der Roboter fahrt los und maht den
Rasen. )

sumn
09:00-11:00
[11:00-14:00}
Sl 14 :00-19 :00

19.00-09.00)

.r.',.-}' '~.~1
@

Aufladen des Roboters

Der Rasenmahroboter fahrt von selbst zuriick zur Ladestation, wenn er Strom bendtigt.
Er beginnt von selbst mit dem Ladevorgang, sobald er in der Ladestation halt.

Wahrend des Ladevorgangs blinkt dieses Symbol:
[e-#

Das Batteriesymbol blinkt und andert sich folgendermal3en:
® ) ‘ea ) “ssm ) “emEm)

Sie konnen jederzeit auf die Taste ,HOME” dricken, wenn der Roboter den Mahbereich
verlassen soll.

Drucken Sie auf die Taste ,HOME” und schlieen Sie den Deckel an der Oberseite. Der
Roboter fahrt nun zum Begrenzungskabel und von dort zur Ladestation.

Falls die Temperatur an der Ladestation Uber 40 °C liegt, unterbricht der Roboter den
Ladevorgang, um die Batterie zu schitzen. Sobald die Temperatur unter 40 °C liegt, setzt
er den Ladevorgang automatisch fort.
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Sperren und Freigabe des Bildschirms

Falls Sie das Mahen beenden wollen, aber nicht die Batterie deaktivieren wollen, kbnnen
Sie den Startbildschirm sperren und den Roboter in die Ladestation stellen oder ihn im
Mahbereich stehen lassen.

Es ist einfach, den Bildschirm zu sperren.

Dricken Sie auf das Vorhangeschloss mitten auf dem Bildschirm:

Ju 506 150930 &2 G

Mon (Frij 09:00-11:00
Tue] [Sat] r [11.00-14.00]
E Sun <) 14 :00-19:00
Thu] [19-00-09.00]

Zz fﬂﬂ\@ S
A

Nun sind der Bildschirm, die Richtungstasten und die Tasten ,HOME” und ,START”
gesperrt.
Mitten auf dem Bildschirm wird ein GESCHLOSSENES Vorhangeschloss angezeigt.

Freigabe
Drucken Sie auf das geschlossene Vorhangeschloss auf dem Bildschirm. Geben Sie den
PIN-Code ein. Nun ist der Bildschirm wieder freigegeben.

Andern des PIN-Codes

Der PIN-Code des Roboters wurde vom Hersteller eingestellt, er lautet 0000.

Wir empfehlen eindringlich, den PIN-Code aus Sicherheitsgriinden zu andern.
Gehen Sie folgendermalden vor:

Dricken Sie auf die Taste ,STOP”, damit sich der Deckel an der Oberseite 6ffnet.

Drucken Sie auf die Taste ® und halten Sie sie gedruckt. Drucken Sie gleichzeitig
auf die Taste @ und halten Sie auch diese Taste gedruckt. Dricken Sie aul3erdem
auf die Taste ,SET” und halten Sie diese Taste ca. 8-10 Sekunden lang gedrickt.

BEACHTEN SIE BITTE: Sie mussen alle 3 Tasten gleichzeitig gedrutckt halten, um die
Funktion zu aktivieren.
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201506 190930 me

Mon  [Fra 09-00-11:00

11.00- 14,00}

14 :00-19 00

19 00-09:00,

Nun erscheinen die Eingabefelder flr den PIN-Code.
Geben Sie den alten PIN-Code ein.

20500 50930 2 EmD

3y

ot e e

I /I h Geben Sie den neuen PIN-Code ein, sobald dieses Symbol gezeigt

wird.
‘ Geben Sie den neuen PIN-Code ein weiteres Mal ein, sobald
dieses Symbol gezeigt wird.

Der neue PIN-Code gilt, sobald der Roboter registriert hat, dass der neue PIN-Code
zweimal eingegeben wurde.
Geben Sie nun den neuen PIN-Code ein, und der Roboter ist wieder betriebsbereit.
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Fehlersymbole
Halt Ihr Roboter im Mahbereich, liegt ein Fehler vor.
Dricken Sie auf die Taste ,STOP” und sehen Sie nach, welches Symbol blinkt.

Kein Signal. Kontrollieren Sie, welche Farbe die LED-Diode der
® Ladestation hat (siehe ,Fehlerbehebung”).

Angehoben. Geben Sie den PIN-Code ein und versuchen Sie, den
@ Roboter wieder zu starten.

l Die Batterie ist leer. Stellen Sie den Roboter in die Ladestation.

Der Regensensor

Wir raten davon ab, bei Regen den Rasen zu mahen.

Der Rasenmahroboter von TEXAS hat einen eingebauten Regensensor, der bei Regen
das Mahen abbricht.

Der Roboter fahrt automatisch zur Ladestation, wenn der Regensensor aktiviert wird.
Dort wird er vollstandig aufgeladen. Nach dem Aufladen wartet der Roboter weitere zwei
Stunden in der Ladestation. Erst danach versucht er weiterzumahen. Falls es immer noch
regnet, fahrt er wieder zur Ladestation zurtick.

WICHTIG: Schliel3en Sie nicht die beiden Pole des Regensensors kurz!

Regensensor
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Reinigung und Einbau von Ersatzteilen

Sie mussen lhren Rasenmahroboter sauber halten, um seine Lebensdauer zu verlangern.
Der Roboter bewaltigt Hange leichter, wenn die Rader sauber sind und korrekt
funktionieren. Zudem wird ein viel schéneres Mahergebnis erzielt, wenn die Messer scharf
sind und korrekt funktionieren (schalten Sie stets den Hauptschalter aus, wenn an den
Messern gearbeitet wird). -

Reinigung der Kunststoffabschirmungen
Der Roboter darf nicht mit einem Schlauch
oder einem Hochdruckreiniger abgespritzt
werden, damit die Elektronik und die Batterie
nicht beschadigt werden.

Wir empfehlen, Gras und anderen Schmutz mit
einer weichen Burste zu entfernen. Ein
Wasserzerstauber kann dabei helfen, den
Schmutz zu l6sen.

Reinigung der Unterseite
Verwenden Sie sicherheitshalber
Arbeitshandschuhe!
Die Unterseite des Rasenmahroboters,
vor allem der Bereich der Messer, muss
mindestens einmal wdchentlich (und
gerne Ofter) gereinigt werden.
Vergessen Sie nicht, zunachst den
Hauptschalter auszuschalten.

Legen Sie den Roboter auf die Seite.
Entfernen Sie das Gras mit einer
weichen Burste. Dies gewahrleistet ein
gutes Mahergebnis und reduziert zudem wm
die Mahgerausche. ﬂ

(e == ]
1: Kontrollieren Sie, dass der &Q{;—&»J_f.x i I

Messerhalter ungehindert rotieren kann. ==——===-—-4 : s
2: Kontrollieren Sie, dass die Messer

ungehindert rotieren konnen.

3: Kontrollieren Sie, dass sich die Vorderrader drehen lassen und dass sie ungehindert
rotieren kdnnen.
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Reinigung der Ladestation
Die Ladestation sollte gleichzeitig mit dem Roboter gereinigt werden.
Entfernen Sie Gras und Erde von der Bodenplatte.

Jeden zweiten Monat sollten die Ladekontakte der Ladestation (1) und des Roboters (2)
gereinigt werden.

Entfernen Sie Rost oder Griinspan auf den Ladekontakten mit feinem Schleifpapier oder
Stahlwolle.

i}
~/

R

i S—

Die Messerklingen

Die Messer haben zwei scharf geschliffene Seiten. Deshalb kdnnen sie umgedreht
werden, wenn die eine Seite nicht mehr scharf genug ist.

Die Messerklingen kdnnen leicht ausgetauscht werden. Sie bendtigen lediglich einen
Kreuzschlitzschraubendreher (schalten Sie den Hauptschalter aus, wenn an den
Messerklingen gearbeitet wird).

Schrauben Sie die Schraube heraus und entfernen Sie Schmutz und Grasreste vom
Messerhalter. Ersetzen Sie die Messerklinge durch eine neue Klinge (Warennummer:
431661). Vergewissern Sie sich, dass die Messerschrauben fest angezogen sind.
Beachten Sie bitte: Alle drei Messer mussen gleichzeitig umgedreht oder ausgetauscht
werden, um Ungleichgewicht zu vermeiden.

Vi
| \“‘:“ "‘:"E “ [~

7
/
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Batteriewechsel

Die Lebensdauer der Batterie hangt von der Arbeitsbelastung, der Wartung und der
Aufbewahrung wahrend des Winters ab.

Unter normalen Bedingungen betragt die Lebensdauer bis zu 3-5 Jahre.

Die Batterie lasst sich leicht austauschen.

4. Stellen Sie die Schnitthohe auf die niedrigste Hohe ein.
5. Schrauben Sie die 5 Schrauben heraus, mit denen der Deckel des Batteriefaches

befestigt ist.

6. Nehmen Sie die Batterie mit einem festen Griff heraus.

Fehlerbehebung (Ladestation)

LED

BESCHREIBUNG

1 Blaues Licht

Normalbetrieb

Blaues Licht blinkt, rotes
Licht aus

Interner Kabelbruch in der Ladestation,
Begrenzungskabel in Ordnung.

Kontrollieren Sie das Kabel an der Unterseite der
Ladestation.

3 Rotes Licht blinkt, blaues
Licht aus

Kabelbruch des Begrenzungskabels, Kabel der
Ladestation in Ordnung.

Kontrollieren Sie die Kabelverbinder. Kontrollieren Sie
den Kabeleingang der Ladestation.

4 Rotes und blaues Licht
blinken

Bruch oder Kurzschluss des Begrenzungskabels und
des internen Kabels der Ladestation.

Kontrollieren Sie die Kabelverbinder. Kontrollieren Sie
den Kabeleingang der Ladestation.
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Fehlerbehebung (Rasenmahroboter)

Nr. Meldung

1

" Art der Meldung

Symptom
Leerer Bildschirm.

Losung

3. Kontrollieren Sie, dass der

Hauptschalter eingeschaltet
ist.

Falls der Roboter zum
ersten Mal verwendet wird,
kann die Batterie entladen
sein. Stellen Sie den
Roboter in die Ladestation
und laden Sie ihn auf.

Der Roboter verfehlt
die Ladestation.

Kontrollieren Sie, dass das
Begrenzungskabel vor der
Bodenplatte gerade
ausgelegt wurde.
Kontrollieren Sie, dass die
Ladestation wie im Kapitel
.Platzierung der
Ladestation” beschrieben
platziert wurde.

Der Roboter fahrt im
Kreis, wenn er zur
Ladestation
zurtickfahrt.

Kontrollieren Sie, ob das
230 V-Kabel zu nah am
Begrenzungskabel liegt.
Erhéhen Sie den Abstand
zwischen 230 V-Kabel und
Begrenzungskabel, indem
Sie das 230 V-Kabel
anders verlegen.

<-#
Blinkt

Der Roboter wird
gerade aufgeladen.

Normale Funktion.

< f

Leuchtet
ununterbrochen

Der Roboter fahrt

zuruick zur Ladestation.

Normale Funktion.

-

Warnmeldung

Der Roboter
funktioniert nicht, weil
die Batterie leer ist.

Der Roboter fahrt
normalerweise von selbst
zurlck zur Ladestation,
wenn die Batterie leer ist.
Falls dies nicht der Fall ist:
Tragen Sie den Roboter zur
Ladestation und laden Sie
ihn auf.

[

Warnmeldung

Der Roboter wurde
wahrend des Mahens
angehoben.

Kontrollieren Sie, ob das
Gras hoher als 60 mm ist.
Kontrollieren Sie den
Roboter auf Fremdkorper,
die den Hebesensor
aktiviert haben konnten.
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Nr. Meldung

8
@

" Art der Meldung
Warnmeldung

Symptom
Der Roboter empfangt
kein Signal vom
Begrenzungskabel.

10.

Losung
Kontrollieren Sie, ob die
LED-Diode der Ladestation
blau leuchtet.

Falls die LED-Diode nicht
leuchtet: Kontrollieren Sie,
ob die Stromversorgung
(230 V) korrekt
angeschlossen ist.

Falls die LED-Diode rot
leuchtet: Kontrollieren Sie,
ob das Begrenzungskabel
korrekt an der Ladestation
angeschlossen ist.

Falls der Roboter zum ersten
Mal verwendet wird,
nachdem die
Stromversorgung (230 V)
unterbrochen war: Tragen
Sie den Roboter in die Nahe
des Begrenzungskabels.
Kontrollieren Sie, dass der
Signaleingang an der
Ladestation (S1 oder S2) mit
den Angaben im Display des
Roboters Ubereinstimmt.

Warnmeldung

Der Roboter befindet
sich aulierhalb des
Begrenzungskabels/hat
sich aulRerhalb des
Begrenzungskabels
befunden.

Falls sich der Roboter
innerhalb des Begrenzungs-
kabels befindet: Kontrollieren
Sie, ob die Kabel korrekt an
der Ladestation
angeschlossen sind.

Falls sich der Roboter
aullerhalb des Mahbereiches
befindet: Tragen Sie ihn in
den Mahbereich zuriick und
starten Sie ihn neu.

Falls der Roboter den
Mahbereich in einer Ecke
verlasst: Sorgen Sie dafiir,
dass der Winkel der Ecke
nicht groRer als 90° ist.

Falls der Roboter den
Mahbereich mehrfach an der
gleichen Stelle verlasst:
Kontrollieren Sie, ob sich in
der Nahe ein 230 V-
Stromkabel auf oder im
Erdboden befindet.

Falls dies der Fall ist, sollte
dieser Bereich gemieden
werden und das
Begrenzungskabel
dementsprechend verlegt
werden.

10 ] ~

Rotiert

Die Messer drehen
sich.

Normale Funktion.
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Fehlercodes

Nr. ' Meldung  Art der Meldung Symptom | Lésung

1 EF 01 Warnmeldung | Der Hindernis- Kontrollieren Sie, ob sich an der

sensor ist blockiert. | Unterseite des Roboters
Fremdkd&rper befinden.

2 EF 02 Warnmeldung | Der Roboter ist Kontrollieren Sie, ob Hange fir den

umgekippt. Betrieb zu steil oder zu nass sind.
Eventuell sollte dieser Bereich
gemieden werden und das
Begrenzungskabel dement-
sprechend verlegt werden.

3 EF 03 Warnmeldung | Diese Meldung wird | Tragen Sie den Roboter in einen
nur im Fehlermenl | flachen Bereich und starten Sie ihn
angezeigt. neu.

Der Roboter ist
umgekippt.

4 EF 04 Warnmeldung | Der Roboter sitzt Diese Meldung erscheint, wenn der
fest. Hindernissensor innerhalb einer

Minute zehnmal ausgeldst wurde.
Kontrollieren Sie, ob der Roboter
zwischen B&umen o. A. festsitzt.

5 EF 05 Warnmeldung | Der Roboter wurde | Kontrollieren Sie, ob das Gras
wahrend der Fahrt | héher als 60 mm ist.
angehoben. Kontrollieren Sie den Roboter auf

Fremdkérper.
6 EF 06 Warnmeldung | Der Roboter hat 5. Falls sich der Roboter

sich aulderhalb des
Begrenzungskabels
befunden.

innerhalb des Begrenzungs-
kabels befindet: Kontrollieren
Sie, ob die Kabel korrekt an
der Ladestation
angeschlossen sind.

6. Falls sich der Roboter
aullerhalb des Mahbereiches
befindet: Tragen Sie ihn in den
Mahbereich zurlick und starten
Sie ihn neu.

7. Falls der Roboter den
Mahbereich in einer Ecke
verlasst: Sorgen Sie daflr,
dass der Winkel der Ecke nicht
groler als 90° ist.

8. Falls der Roboter den
Méahbereich mehrfach an der
gleichen Stelle verlasst:
Kontrollieren Sie, ob sich in
der Nahe ein 230 V-
Stromkabel auf oder im
Erdboden befindet.

Falls dies der Fall ist, sollte
dieser Bereich gemieden
werden und das
Begrenzungskabel
dementsprechend verlegt
werden.
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" Meldung
EF 07

Art der Meldung
Warnmeldung

Symptom
Der Roboter
empfangt kein
Signal vom
Begrenzungskabel.

6. Kontrollieren Sie, ob die LED-
Diode der Ladestation blau
leuchtet.

7. Falls die LED-Diode nicht
leuchtet: Kontrollieren Sie, ob
die Stromversorgung (230 V)
korrekt angeschlossen ist.

8. Falls die LED-Diode rot
leuchtet: Kontrollieren Sie, ob
das Begrenzungskabel korrekt
an der Ladestation
angeschlossen ist.

9. Falls der Roboter zum ersten
Mal verwendet wird, nachdem
die Stromversorgung (230 V)
unterbrochen war: Tragen Sie
den Roboter in die Nahe des
Begrenzungskabels.

10. Kontrollieren Sie, dass der
Signaleingang an der
Ladestation (S1 oder S2) mit
den Angaben im Display des
Roboters Ubereinstimmt.

EF 08

Warnmeldung

Der Roboter
funktioniert nicht
korrekt, weil die
Batterie leer ist.

3. Der Roboter fahrt
normalerweise von selbst
zurlick zur Ladestation, wenn
die Batterie leer ist.

4. Falls dies nicht der Fall ist:
Tragen Sie den Roboter zur
Ladestation und laden Sie ihn
auf.

EF 09

Warnmeldung

Der Antriebsmotor
kann blockiert/
beschadigt sein.

Schalten Sie den Strom des
Roboters aus und starten Sie den
Roboter neu.

Kontaktieren Sie lhren TEXAS-
Handler, falls das Problem
weiterhin besteht.

10

EF 10

Warnmeldung

Der Mahmotor kann
blockiert/beschadigt
sein.

Schalten Sie den Strom des
Roboters aus und starten Sie den
Roboter neu.

Kontaktieren Sie Ihren TEXAS-
Handler, falls das Problem
weiterhin besteht.
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EG-Konformitatserklarung

Hiermit erklaren wir, Texas Andreas Petersen A/S, Knullen 22, DK-5260 Odense S,
dass die nachfolgende Maschine den wesentlichen Anforderungen von Arbeitsschutz und
Arbeitssicherheit gemal den nachfolgenden Richtlinien entspricht:

7. Produktbezeichnung:
Funktion:

8. Typ/Modell:

9. Seriennummer:

10. Einschlagige EG Richtlinien:

11. Angewendete Normen:

12. Dokumentationsverantwortlicher:

Gemessener Schalldruckpegel
Garantierter Schallleistungspegel
Konformitatsverfahren nach Anhang

Texas Andreas Petersen A/S
Knullen 22 « DK-5260 Odense S

07.02.2018
Johnny Lolk

Geschaftsfuhrer

Robot Rasenmaher, Batteriebetrieben
Gras schneiden

Maschinentyp: SRX 900 / SRX 1200
Modell Ladegerat: FY3201500

1803060001 - 2012069999 (SRX 900)
1803070001 - 2012079999 (SRX 1200)

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EMC Richtlinie 2014/30/EG
Gerauschemissionen Richtlinie 2000/14/EG,
geadndert durch 2005/88/EG

WEEE Richtlinie 2012/19/EG

RoHS Richtlinie 2011/65/EG

EN 60335-1: 2012+A11
EN 50636-2-107: 2015
EN 62233: 2008

EN 55014-1: 2006+A1+A2
EN 55014-2 :2015

EN 61588-1: 2005+A1
EN 61588-2-16: 2009+A1
EN 60529 1991+A1: 2000
EN 61000-3-2: 2014

EN 61000-3-3: 2013
EN50581: 2012

AfPS GS 2014: 02

Johnny Lolk, Knullen 22, DK-5260 Odense S
46,2 dB(A)

67 dB(A)
VI - Richtlinie 2000/14/EG
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